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AMA

Arazi Uygulamasi Dersinin amaci, dgrencilerin Olgme Bilgisi ve diger derslerde kazandiklari teori ve pratige
dayal1 bilgilerinin pekistirilmesidir.

ICERIK
Bu ders, dgrencilerin grup halinde ¢alisarak Karadeniz Teknik Universitesi Kampusu icerisinde belli bir
biiyiikliikteki arazinin 1/1000 6lcekli diize¢ egrili haritasini iiretmek icgin istiksaf, poligon tesisi, roperleme,

poligon Olciisii ve hesabi, nivelman, kutupsal alim, ortogonal alim (gerekli durumlarda), ¢izim islerini ve diger
ilgili igleri kapsar.

YAPILACAK CALISMALAR

A- HAZIRLIK CALISMALARI

1- Derse kayit yaptiran dgrenciler, Boliim Baskanliginin belirledigi sayida “Calisma Gruplar1” olusturarak
grup listelerini Boliim Baskanligina teslim edecekleridir. Zorunlu durumlarda gruplarda degisiklik yapma
yetkisi Bolim Baskanligina aittir.  Grup olusturamayan Ogrencilerin  gruplandirilmas:  Bolim
Bagkanliginca yapilacaktir.

2- Gruplardaki her 6grenci aym derecede sorumluluk sahibidirler.

3- Ders Sorumlusunca her gruba bir “calisma alani” verilecektir. Ayrica her grup icin gruptan sorumlu ders
yardimcilar1 (Ogretim iiyesi ve Ogretim elemani) belirlenecektir.

4- Her grup, ilgili ders yardimcilarindan ¢aligma bolgesi ile ilgili bilgileri (sabit nokta, roper krokisi,
koordinat degerleri) temin ederek uygulamaya iliskin bir “calisma programi” hazirlayip ders
sorumlusuna onaylatacaklardir. Calisma programinin ders yardimcilarina onaymdan sonra, Olgme
calismalarina baglanacaktir. Caligma programinda, galisma alani ile ilgili yeni tesis edilecek poligon
noktalariin yaklagik konumlarint gésteren genel bir kroki ve dosya teslimine kadar takip edilecek is akis
diyagrami hazirlanacaktir.

2

B-ARAZIi CALISMALARI, OLCU VE HESAPLAMALAR
Gruplar Calisma alaninin inceleyip, ¢calisma sinirlarin belirledikten sonra agagidaki igleri gerceklestireceklerdir.

1- Istiksaf Calismasi: Mevcut haritalardan yararlanarak Calisma alam1 ve yakin gevresindeki Nirengi
Noktalari, Mevcut poligon noktalari, mevcut Nivelman Noktalar1 (RS) ve bunlarin konumlari, koordinat
ve yiikseklikleri temin edilecek, tasarlanan poligon agina ait noktalarin arazideki yeri belirlenecektir.

Poligon Giizergdh Tespiti ve Poligon Agimin Tesisi: Calisma alaninm1 en iyi 6lgebilecek sekilde bir
Poligon istiksaf ¢alismasi yapilarak poligon giizergahlari olusturulacaktir. Poligon noktalarinin tesisinde
(isaretlenmesinde) demir ¢ivi, metal boru ya da ahsap kazik kullanilacaktir.

istiksaf (Gecici) Kanava Cizilmesi: Poligon Giizergahi tespiti ve Poligon Agmin Tesisi
tamamlandiktan sonra gegici kanava gizilecektir. Olgme ve hesaplamalar bunun iizerinde planlanacaktir.
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Roéper Olgiisii ve Roper Krokilerinin Tanzimi: Yeri kesinlestirilip tesisi yapilan her poligon

noktasinin roper olgiileri aliip Roper Krokisi diizenlenecektir.

Poligon Ol¢meleri: Tesisi tamamlanan poligon giizergahlarimin Poligon Kirilma Agilar1 ve
Kenarlarmin 6l¢iisii bir 6l¢ii plani dahilinde 6lgiilecektir. Poligon noktalarindaki kirilma agilar
Teodolit ya da elektronik takeometre ile iki yarim silsile olarak 6lgiilebilir. Poligon Kenar uzunluklart
ise kenarin her iki ucundan elektronik takeometre ile gidis-déniis olarak 6lgiiliir. Reflektorler nokta
iizerine reflektor tutucu kullanilarak diisey olarak yerlestirilmelidir.

Poligon Hesaplari: Olciilerin tamamlanmasindan sonra Poligon Hesaplar1 tamamlanacaktir.

Nivelman Kanavasinin Diizenlenmesi ve Poligon Noktalarina Kot verilmesi: Olusturulan poligon
geckisindeki ardisik noktalar arasi yiikseklik farklari, ¢aligma alani ve yakin g¢evresindeki mevcut
Nivelman Noktalarindan (RS) ¢ikis alinarak gidis-doniis seklinde, dayali_nivelman gegkisi olarak
Ol¢iilecektir. Biitiin poligon noktalarina kot verilecektir.

Detay Alim Ol¢iimleri

a)Kutupsal Alim Olgiileri: Calisma alaninda 6lciilmesi gereken tiim detaylar belirlenerek bir plan
dahilinde elektronik takeometre kullanarak Kutupsal Alim Yontemi ile “Detay Alimi” yapilacaktir.
Kutupsal alimda en az iki sabit noktaya bakilarak yatay dogrultu, diisey ac¢i ve uzunluklar, alet ve

reflektor vyiikseklikleri oOl¢iilir. Detay oOl¢iimii tamamlandiktan sonra baslangic notasina tekrar
bakilarak baglanti kontrolii saglanir. Buna iligkin olarak tutulan Alim Krokileri uygulama dosyasinda
saklanacaktir.

b)Detay noktalarindan uydu goriis acikligr iyi olan 10 tanesi Ag-RTK (CORYS) ile de 6lgiilerek elde
edilen koordinat verileri yersel Slgiilerden elde edilen koordinat degerleriyle karsilastirilacaktir. Bu
kargilagtirma i¢in jeoid yiikseklik degeri yaklasik 25.530m alinarak noktalarin ortometrik yikseklik
degerleri hesaplanacaktir.

Genel Kontrol ve Eksikliklerin Giderilmesi: Calisma sahasinin detay olgiisii tamamlandiktan sonra
genel kontrol yapilip varsa eksiklikleri giderilecektir.

C-BURO CALISMALARI

Arazi Caligmalar siiresince 6l¢li ve hesaplamalarinda siirekli olarak yapilmasi gerekir. Tiim arazi isleri ve
gerekli hesaplamalar tamamlanip eksikliler giderildikten sonra biiro ¢aligmalari ¢ergevesinde asagidaki isler
yapilacaktir.

Kanavalarinin ¢izilmesi

Roper krokilerinin tamamlanmasi.

Detay alimina iligkin verilerin NETCAD ortamina aktarilmasi ve sayisal arazi modelinin olusturulmasi.
Calisma alaninin Ulke Pafta sisteminde 1/1000 Olgekli haritasmin ¢izilmesi.

Paftanin arazi ile karsilastirilmasi varsa eksiklerin ve hatalarin giderilmesi.

1/1000 Olcekli Kesin haritanin iiretilmesi.

Grup caligsma raporunun hazirlanmasi. Raporda ¢alisma bolgesi tanitilarak, sabit noktalarin konumu ve
niteliginden, uygulamalarda kullanilan ydntemlerden ve aletlerin duyarliklarindan bahsedilecektir.
Bireysel raporda ise Arazi uygulamasi dersinin kendisine ne gibi kazanimlar sagladigi yoniinde
aciklamalar olacaktir.
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ARAZI UYGULAMASI DERSI is akis divagram

Gruplarin ve Calisma Alanlarinin ilant

!

istiksaf Calismasi

'

Poligon Giizergahi tespiti ve Poligon Noktalarinin
tesisi

Y

Roper olglisti ve Roper krokilerinin olusturulmas:

!

Poligon dlgmeleri ve hesabi

Poligon hesabinda
ag1 ve kenar kapanmalari
sinir degerleri

Nivelman uygulamasi ve hesabi

Gidig-donis nivelmanda
bulunan kapanma degerleri
sinir degerleri

Detay alim olgii ve hesabi

Detay alimina iligkin verilerin NETCAD ortamina
aktarilmasi

|

Eksikliklerin giderilmesi, 1/1000 6l¢ekli halihazir
haritanin olusturulmasi

v

Grup ¢alisma raporunun hazirlanmasi




D- CALISMA DOSYASININ DUZENLENMESI VE DOSYA iCERIiGi

Arazi calismalar1 ve biiro ¢aligmalari tamamlandiktan sonra her grup yapilan ¢alismalart icin, sorumlu ders
yardimcilar tarafindan onay alarak asagidaki bilgi ve belgeleri kapsayacak bigimde ders dosyasini diizenleyip
ders yardimcilarina teslim edecektir.

Kapak

I¢indekiler

Grup Caligma Raporu

Caligma alan1 Krokisi

Istiksaf kanavasi

Poligon noktalarina ait Réper Olgii krokileri
Poligon ag1 ve Kenar Olgiileri

Poligon Ac1 ve Kenar dlgiileri Ozet cizelgeleri
Poligon hesabi cizelgeleri

Poligon noktalar1 Koordinat 6zet ¢izelgeleri

Poligon Kanavasi

Nivelman 6l¢iim ve hesap ¢izelgeleri

Poligon noktalari kot (yiikseklik) 6zet gizelgeleri
Nivelman Kanavasi

Kutupsal alim 6l¢ii krokileri

Kutupsal alim dl¢ii ve hesap gizelgeleri

Ag RTK (CORS) o6lgiileri ve karsilastirma ¢izelgesi
Detay noktalar1 koordinat—yiikseklik 6zet ¢izelgeleri
1/1000 6lgekli Hali Hazir harita.

Bireysel Caligma Raporu (Grup elemanlari bagimsiz olarak hazirlayacaklardir)

E- GENEL iLKELER

1-

Arazi Uygulamasi ¢alisma dosyasi, sayisal ortamda CD ve basili bigimde dosyalanmis olarak 20
Mayis 2026 Carsamba giinii en ge¢ 17.00 da grup elemanlarimin_tamaminmin_katihmiyla teslim

edilmelidir. Dénem sonu yazili smavin ardindan arazide uygulama sinavinin yapilacagi da
unutulmamalidir.

Uygulama “Biiyiik Olcekli Harita ve Harita Bilgileri Uretim Yoénetmeligi” hiikiimleri
dogrultusunda gerceklestirilecektir

Calismalarda %80 devam kosulunu yerine getirmeyen Ogrenciler devamsiz sayilacaktir. Raporlar,
izinler devamsizliga etki etmeyecektir.

Uygulamalar tiim grup elemanlarinin katilimliya ve esit sorumlulukta gegeklesecektir.

Olgme aletlerini, arag geregleri dikkatli kullaniniz. Aletleri bir yerden baska yere tagirken sehpa ile
baglantisini kesiniz, kutusunda tasiyiniz.

Grubun kullandig1 aletlerden, grup oOgrencileri ayni derecede sorumludurlar. Kullanilan 6lgme
aletlerinde olusacak hasarlardan dogan maddi zararlar grup elemanlar tarafindan esit olarak temin
edilecektir.

Yapilan ve yapilacak ¢alismalar hakkinda siirekli olarak grubun ders yardimecilarina bilgi verilecektir.




