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_ HIzLI BIR FERIBOTUN DUSEY iVMELENMESININ T-FOIL VE TRiM TAB

Tezin Bashgi . - . .
SISTEMLERI ILE AKTIF KONTROLU

Deniz yolu tasimaciliginda 6nemli bir konu olan hiz, hizli  feribotlarin
- gelistiriimesinde temel sorundur ve bir takim zorluklari da beraberinde getirir.
Bu zorluklardan bazilari geminin diisey hareketlenmesine neden olan bas kig¢
vurma, dalip ¢itkma hareketleri ile mekanik yorulma, deniz tutmasi, yolcu ve yiik
glivenliginin tehlikeye girmesi vb. etkilere neden olan sorunlardir. Giiniimiizde
denizcilik kabiliyetinin iyilestirilmesi ve konforun artirilmasi ile ilgili olarak farkli
tiirde eklentilerin tasarimi ve kullaniminda artan bir egilim séz konusudur.
Gemilerde meydana gelen istenmeyen etkileri séniimlemek icin gemi
hareketlerinin kontrol edilmesi tercih edilen bir yontemdir. Bu nedenle gemi
insa miihendisleri de dalip ¢cikma ve bas ki¢c vurma hareketlerinin neden oldugu
diisey ivmelenmenin séniimlenmesi icin stabilite artirici sistemlerin tasarimi,
gelistiriimesi ve kontrolii lzerinde ¢alismaktadir. Bu ¢alisma hizli bir feribotta

Tez Ozeti

Savunma Tarihi 13 /06 /2019
Savunma Saati 14 :00

Sinav Yeri . KTU Makina Miihendisligi Seminer Salonu

Form Guncelleme Tarihif 15.03.2019

Not: Tez savunma sinav duyurusu, anabilim dali bagkanliginca ilgili b61imin duyuru panosunda ve/veya
internet sitesinde ilan edilir.

Bu formun bir kopyasi ktufbe@ktu.edu.tr e-posta adresine génderilmelidir.
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