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_ Ug Seviyeli Diyot Kenetlemeli Eviriciden Beslenen Hiz Geribeslemesiz Dogrudan

Tezin Bashgi
Moment Kontrollii Asenkron Motor Siiriicii

Bu tez ¢alismasinda, asenkron motorlar i¢in {i¢ seviyeli diyot kenetlemeli eviricinin
* kullanildig1 bir siiriicli diizenegi tasarlanmis ve genisletilmis Kalman filtresi (GKF)
ile hiz geribeslemesiz dogrudan moment kontrolii (DMK) gerceklestirilmistir.
Onerilen bu siiriicii yapisinda, basitlestirilmis {i¢ seviyeli uzay vektér modiilasyon
(UVM) yéntemine dayal1 yeni bir anahtarlama yaklasim gelistirilmistir. Onerilen
stiriicli yapist1 i¢in stator aki vektorii ve hiz kestirimi, lizerinde durulan bir diger
konu olmustur. Makine modeli ve dl¢iimlerden gelen giiriiltii ve belirsizlikleri
hesaba katabilme yetenegine sahip GKF yapisi kullanilarak aki, moment ve hiz
kestirimleri gergeklestirilmistir. Ayrica, bu kestirimlere ek olarak bozucu yiik
momenti de kestirilerek, hiz kestirim cevabinin gegici ve siirekli durum
performans da iyilestirilmistir. Onerilen algoritmalar, TMS320F28335 say1sal
isaret isleyicisi kullanilarak test edilmis ve elde edilen sonuclarla dogrulanmaistir.
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