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	Aşağı Açılır Kutu1: [Elektrik Elektronik Mühendisliği ]
	yeri: Elektrik-Elektronik Mühendisliği Bölümü Toplantı Salonu
	Text1: Mehmet Ali USTA
	Text12: Üç Seviyeli Diyot Kenetlemeli Eviriciden Beslenen Hız Geribeslemesiz Doğrudan Moment Kontrollü Asenkron Motor Sürücü
	Text20: Bu tez çalışmasında, asenkron motorlar için üç seviyeli diyot kenetlemeli eviricinin kullanıldığı bir sürücü düzeneği tasarlanmış ve genişletilmiş Kalman filtresi (GKF) ile hız geribeslemesiz doğrudan moment kontrolü (DMK) gerçekleştirilmiştir. Önerilen bu sürücü yapısında, basitleştirilmiş üç seviyeli uzay vektör modülasyon (UVM) yöntemine dayalı yeni bir anahtarlama yaklaşımı geliştirilmiştir. Önerilen sürücü yapısı için stator akı vektörü ve hız kestirimi, üzerinde durulan bir diğer konu olmuştur. Makine modeli ve ölçümlerden gelen gürültü ve belirsizlikleri hesaba katabilme yeteneğine sahip GKF yapısı kullanılarak akı, moment ve hız kestirimleri gerçekleştirilmiştir. Ayrıca, bu kestirimlere ek olarak bozucu yük momenti de kestirilerek, hız kestirim cevabının geçici ve sürekli durum performansı da iyileştirilmiştir. Önerilen algoritmalar, TMS320F28335 sayısal işaret işleyicisi kullanılarak test edilmiş ve elde edilen sonuçlarla doğrulanmıştır.
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