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Tezin Bashg ~ MEKANIZMA ANALIZI ICIN NOKTA KUMESI ¢OZUM YAKLASIMI VE TARAYICI
" TABANLI YAZILIM ARACI GELISTIRILMESI
. Mekanizmalarin analizinde gegmisten giiniimiize grafiksel ¢6ziim yéntemleri
Tez Ozeti

* kullanilagelmistir.Bu yéntem, hassasiyetinin diisiik olusu ve uzun siirmesi gibi
dezavantajlara sahipti fakat bilgisayar ve yazilim alanindaki gelismeler,
grafiksel ¢bziimlerin etkin ve hizli bir sekilde yapiimasina olanak tanimistir.
Mekanizma analizinde kullanilan bir diger yéntem ise cebirsel ¢6ziim
yaklasimidir yani bir takim trigonometrik ve geometrik bilgiler i1siginda
mekanizmaya ait fonksiyonun tanimlanmasi islemidir. Bu yiiksek lisans tez
calismasi kapsaminda da, mekanizmalarin konum analizi icin hem grafik hem
de cebirsel ¢6ziim metodunu kullanan yeni bir yaklasim énerilmistir. Bu
yaklasima gére, baslangicta mekanizmanin sabit baglanti elemanlari ve bu
elemanlarin hareket kabhilivetleri sonucu olusabilecek nokta kiimeleri helirlenir.

Savunma Tarihi : 18 /06 / 2019

Savunma Saati 14 : 00
Sinav Yeri : Makina Miihendisligi Bélimi
Seminer Salonu

Form Guncelleme Tarihif 15.03.2019

Not: Tez savunma sinav duyurusu, anabilim dali bagkanliginca ilgili b61imin duyuru panosunda ve/veya
internet sitesinde ilan edilir.
Bu formun bir kopyasi ktufbe@ktu.edu.tr e-posta adresine génderilmelidir.
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