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Problemlerin Tanimi — TR
- Isletmedeki depolama sorununu problent®analizi yontemleri ile irdeleyip

TRIZ ile gozum onerisi sunulmasi.
-Kalite de yasanan sorunlarin incelenmesi ve rakip firma ile

karsilastirilip firmayi rekabette one ¢gikaracak ¢cozum onerilerinin
sunulmasi
-enjeksiyon makinesinde iyilestirme yapip isletmenin o noktadaki

maliyetlerinin azaltiimasi

-Isletmedeki ergonomik problemlerin incelenip ¢cbzium énerilerinin
sunulmasi amaclanmistir.

-Isletmede depolamada yasanan karisiklik ve yetersizlikler.
-Kalitede yasanan problemler
-Enjeksiyon makinesinde iscilerin bos bekleme zamanlari
-Ergonomik problemler

“Yontemler |

Balik Kilcigi Yontemi, Bes Neden Analizi Yontemi, TRIZ Yontemi, Pareto Analizi Yontemi, Kalite Evi Yontemi,
REBA Analizi Yontemi, Surec Akis, Is Akis Semasi Yontemleri

DEPOLAMA Pareto Analizi a Ergonomik Incelemeler
PROBLEMI . ")
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. Pareto analizinin sonucunda igletmenin ters saya takilmasi hatasina odaklanmasi —
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: gerektigi tespit edilmistir. Uyarici bir poka-yoke yontemi ¢cozum olarak onerilmistir. |
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