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PROJE PAZARINA
BASLARKEN

Gegtigimiz giinlerde 61. kurulug yildoniimiinii

kutladigimiz Karadeniz Teknik Universitesi, ilke-

mizin ilk kurulan 4. {iniversitesi ve biinyesinde tip

fakiiltesi bulunduran yegane teknik iiniversitesi-

dir. Bulundugu cografyada iistlendigi ve hep “ilk-

lerle” ifade edilen misyonunu gelisen ve degisen

yeni nesil Universite olgusunda devam ettirmek-

tedir. Universitemiz Teknoloji Transfer Ofisi ta-

rafindan diizenlenen “Diisiinden Gergegine Proje

Pazar” da bu ilklerden birisidir. Girisimci ve Ye-

nilik¢i Gniversite olma konusunda kurum olarak

gosterdigimiz gayretlerle KTU'niin prestijli bir e§i- B340}

'_(_im/ar_asyfn?a k_urum_u_ oI_n_1_a§| yar_nnda Ulkemizdg Prof. Dr. S'tileyman BAYKAL
onemli girisimci/yenilikgi iiniversiteler arasindaki

yerini almasina katki saglayacak bu etkinlikler siirekli olarak devam edecektir.

Karadeniz cografyasi kadim zamanlardan beri alici ile saticinin aracisiz bir araya geldigi
“Pazar” kiiltiirine oldukga asinadir. Yerine gore el emeklerini yerine gore tarimsal iriin-
lerini miisterileri ile bu ortamlarda bulusturmustur. Yine ince, kivrak ve pratik zekasi ile
siirekli bir mucit ruhunu biinyesinde tasiyan Karadeniz insani igin bir seyler icat etmek
hem zor cografyayla basa gikmanin hem de hayati idame ettirmenin bir yoludur. Bu an-
lamda projelerin potansiyel alicilarla bulusturuldugu yeni nesil “proje pazarlan” bolgesel
kiiltiirimiize de oldukga asinadir.

Bu yil 11. sini diizenleyecegimiz proje pazar etkinligi gegmis yillardan farkli olarak ulu-
sal bir nitelik kazanmis ve bagvuran proje sayisi ve sergilenmeye deger bulunan proje
sayisi itibariyle hatin sayilir bir biiyiikliige ulagmistir. Bu biiyiikliikte bir proje pazari et-
kinligi igerisinde planlanan bilhassa melek yatinmcilarla projelerin bulusturulmasi, proje
sahiplerine fon kaynaklarinin tanitilmasi, girigsimeilik ve i gelistirme konularinda bilgi
verilmesi etkinlige zenginlik katacaktir.

Genis dgrenci kitlesi, akademik birikimi ve KTU'lii olma kiiltiiriiniin bir yansimasi olarak
proje pazarina bilhassa kurumsal olarak yiiksek bir sahiplenme bizleri memnun etmis-
tir. Elektrik-Elektronik Miihendisligi boliimiiniin bu etkinligi yillardir sahiplenmesi de bu
anlamda takdire degerdir.

Bu proje kitapgigi igerisindeki tiim projelere ticari bir deger olma yolunda basarilar dili-
yorum. Bu etkinlige katilan tiim proje sahiplerini simdiden tebrik ediyor, giizel bir proje
pazar etkinligi gegirmenizi diliyorum.




ONSOZ
Bu proje pazari, 2009 yilinda KTU, Miihendislik

Fakiiltesi, Elektrik Elektronik Miihendisligi Bolii-
mii tarafindan giris sahanhginda “Bitirme Pro-

jeleri Sergisi ve Miihendislik Giinleri” adi altinda
ogrencilerinin yaptigi projelerin ziyaretgilere bir
poster dniinde dnce yilda iki defa, daha sonra yil-
da bir kez sunulmasi ile baslamistir. 2014-2015
yilinda tiniversite ¢apinda bir proje pazarina do-
nistiiriilerek, 3-5 Haziran 2015 yilinda Prof. Dr.
Osman Turan Kiiltiir ve Kongre Merkezinde (OKM)
Proje Pazari olarak yapilmigtir.

“Bitirme Projeleri Sergisi ve Miihendislik Giinleri”
devami olarak nitelendirdigimiz bu proje pazan  FIq{iNg(i} Bagkam

11. defa yapilmaktadir. Ik kez gegen yil {iniver- . i
sitemiz ve ulusal ¢apta yeni bir format ile ve “Dii- Prof. Dr. Ali Osman BELDUZ
siinden Gergegine Proje Pazari” adi ile gergeklestirilen bu etkinlik, bu yil daha da genis

bir katilim ile yapiimaktadir. KTU-TTO tarafindan yiiriitiilmekte olan bu yilki proje pazar

da Elektrik-Elektronik Miihendisligi Boliimii Ogretim Uyeleri ve dgrencilerinin destegini
gormeye devam etmektedir

Sergilenen projeler, 6gretim iiyeleri, sanayici ve KTU disindan égretim iiyelerinden olu-
san tarafsiz bir degerlendirme kurulu tarafindan degerlendirilecek, belirlenen kategori-
lerde birincilik oddilleri verilecektir.

Sergilenen projelerinin 6nemli bir kismi TUBITAK 2209A ve 2209B (2241A) tarafindan
desteklenmis galismalardan olusmaktadir. TUBITAK ve digi kaynaklardan destek almig
projelerin toplami yani iiniversite digi destekli proje toplaminin %25 kadarini olugtur-
maktadir. KTU'den sunulmus fakat TUBITAK'tan destek almamis projelerin iiniversitenin
Fakiilte Dekanlik ve Boliimlerinden destek aldigi goriilmektedir.

Proje pazarinin gergeklestiriimesinde higbir destegini esirgemeyen iiniversitemiz Rek-

torliigiine, Projelere destek veren {iniversitemiz Dekan ve Boliim Bagkanlarina, Projelerin
Sanayii ve Akademik Danigmanlarina, {iniversitemizin proje pazari siireglerine destek
veren tiim akademik ve idari personeline, etkinligimize sponsor ve destek olan kurum ve
kuruluslara, 6zellikle TUBITAK'a sonsuz tesekkiirlerimizi sunuyoruz.

Ayrica yogun bir mesai ve emek harcayan, bu etkinligin gerceklesmesini miimkiin kilan,
biitiin Teknoloji Transfer Ofisi galisanlarina hususi tesekkiirlerimi arz ederim.

Burada sunulan projeler, proje pazarimizin slogani gibi, diisiinden gergegine doniismiis
calismalardir. “Diigiinden Gergegine Proje Pazan” etkinligimizin daha fazla hayalin
gergeklesmesini saglamasi, iilkemizi daha ileriye gétiirecek daha orijinal, daha yeni
galismalarin gergeklesmesini miimkiin kilmasini umuduyla, nice pazarlarda bulugmayi
diliyoruz.



KARADENIZ TEKNIK UNIVERSITESI
TEKNOLOJI TRANSFER OFISI

2012 yilinda kurulan Karadeniz Teknik Universitesi Teknoloji Transfer Ofisi (KTU-TTO),
Trabzon ili basta olmak iizere dzellikle Dogu Karadeniz Bolgesi'nde mevcut altyapinin
kullanilabilirligini arttirmak, bolgedeki Ar-Ge odakli bilgi ve iiretim ihtiyacina katki sag-
lamak, bolgede iiniversite-sanayi isbirligi faaliyetlerini gelistirmek, Fikri Sinai Miilkiyet
Haklarinin tescili ve korunmasi, pazarlanmasi, ticarilestirilmesi, Girigimcilik kiiltiiriintin
olusturulmasi, gelistirilmesi, girisim sermayesi destegi, kulugka merkezi kurma, is reh-
berligi, danigmanlik ve egitim hizmetleri saglamak amaglaryla kurulmus olup, faaliyet-
lerini her gegen giin cesitlendirip gelistirerek devam ettirmektedir.




BIREYSEL GENG GIRISIM PROJESI

TUBITAK tarafindan desteklenen 1601- Bireysel Geng Girigim projesi 17 uygulayici ku-
rulustan biri olarak segilen Karadeniz Teknik Universitesi Teknoloji Transfer Ofisi ta-
rafindan yiiriitilmektedir. Bu proje;"Bitirmesine son bir yili kalan 6grencilerin , Lisans,
Yiiksek Lisans, Doktora derecesinden mezun olup mezuniyet tarihinden 10 yil gegmemis
girisimci adaylarinin “ Teknolojik yonde uygulanabilir, yenilikgi ve 6zgiin, ticari beklentisi
olan is fikirlerine 150.000,00 TL geri ddemesiz hibe destegi saglamaktadir. Proje kapsa-
minda hibe destegi almaya hak kazanan girisimci adaylanmiza;“is Modellemesi, Uriin
ve Servis tasariminda Yenilikgilik , Liderlik ve Yonetim Becerileri , Arge- inovasyonFikri
Miilkiyet Haklari, Uretim Yonetimi, Akademik Girigimilik,Girisimciligin Temelleri, Pazar-
lama Yonetimi, Yenilik Yonetimi' egitimleri iniversitemizin uzman kadrosu tarafindan
verilmektedir. 2016 yili bagvurular devam etmektedir. Detayl bilgi igin; http://www.ktu.
edu.tr/tto-biggktutto
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PROJE OZETLERI



Elektrik - Elektronik Kategorisi - OZ ET

Bu proje asansor kontroliine yeni bir bakis getirmis ve bu sayede za-
mandan ve enerjiden tasarruf sagladigi goriilmiistiir. Katlara yerlesti-
rilen kameralar, katlarda asansor bekleyen kisi ya da kisilerin resim-
lerini belirli periyotlarla bir yardimei kontrol kartina iletir. Bu yardimci
kontrol karti, katlarda ki kisi yogunluklarini hesaplar ve bu bilgiyi ana
kontrol kartina gonderir. Ana kontrol karti, gergeklestirilen yazilimi
sayesinde katlardaki kisi sayisini karsilastirir. Bu karsilagtirma ile kisi
yogunlugunun fazla oldugu kat belirlenir. Katlarda ki asansor ¢agri
butonlarindan gagri sinyali geldiginde, asansor kabininin hareket yonii
kisi yogunlugunun en yiiksek oldugu kata dogru olmasi saglanir. Bu
islemlerin gergeklesmesiyle gegmiste yapilan sistemlere gore asansor
daha az calismis ve asansor bekleyen kisi ya da kisilerin bekleme sii-
releri azaltilmistir.
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Goriintii isleme Teknikleri ile Bir
Asansor Sistemin Kontrolii

. Yiiriitiicu:
Iskender Tugrul Korkut - tgrlkrkt@gmail.com

Danigman:
Dog. Dr. Kadir Tiirk

Proje Ekibi:

iskender Tugrul Korkut
Abdulkadir Gopur
Mehmet Can Ozcan
Kubilay Cay




Elektrik - Elektronik Kategorisi - OZ ET

Giinliik hayatta kullandigimiz cihazlarin hemen hepsi elektrik enerjisiy-
le beslenmektedir. Bu projede de kullanilan cihazlarin akilli fig aracili-
giyla sebekeden gektigi akim, gerilim ve gii¢ degerleri l¢iiliip lcd ekran
vasitasiyla kullaniciya gorsel olarak sunulacaktir. Projede kullanilan
akim sensorii ile prizden gekilecek olan akim hesaplanacaktir. Ayrica
gerilim boliicii devre sayesinde de priz gerilimi olgiilecektir. Cihazin se-
bekeden kaynaklanan bir hata yiiziinden veya cihazin kendinden kay-
naklanan bir sorun yiiziinden galismadigi durumlarda, gergeklestirilen
algoritma sayesinde kullaniciya zil sesi ile birlikte Icd ekran vasitasiyla
uyari verilmesi saglanacaktir. Ayrica akim ¢ekmeye baslayan cihazin
ne kadar siire boyunca calisti§i da ekranda goriilebilecektir. Tasarla-
nan fis lizerinde manuel olarak agma ve kapama diigmesi bulundugu
gibi kizilotesi yardimiyla uzaktan kumanda ile kontrol etme imkani da
olacaktir. Kumanda iizerindeki tuslar ile akilli fige takilacak olan cihaz-
larin, galigmasini istenilen her hangi bir zaman diliminin ayarlanmasi
gergeklestirilecektir. Bununla beraber gelistirilecek android yazilim ile
birlikte cep telefonlarindan bluetooth iizerinden de kontrol yapilacak-

tir. Ayarlanan zaman dilimi gergevesinde cihaz galismasini siirdiiricek
olup zaman bitiminde de otomatik olarak kendini kapatacaktir. Bu du-
rum neticesinde enerji tasarrufu saglanmis olacaktir.

KTUPRJ16-002

Akill Fig

. Yiiriitiicii:
Omer Faruk Tel - faruk_852@hotmail.com
. Danigman:

Dog. Dr. Halil Ibrahim Okumusg

_ Proje Ekibi:

Omer Faruk Tel

llyas Oztiirk
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Bu projede kablosuz haberlesme kullanilarak boyundan asagisi felgli
hastalar igin akilli ev uygulamalari tasarlanacaktir. Galigmada hastanin
bagina takilacak olan ADXL345 ivme sensoriinden (3 eksenli) alinan
veri arduino ile islenerek Zigbee ile yapilan kablosuz haberlegsme ile
ana kontrol alanina yonlendirilip istenen alan aktif edilerek kontrolii
saglanacaktir. Boylece kullanici kafa hareketi ile ev iginde bulunan sis-
temlere veya cihazlara miidahale edebilecektir. Projede lamba yakilip
sondiiriilebilecek, sicaklik kontrolii, hasta bakici ¢agirabilme ve perde
kontrolii saglanabilecektir. Kisinin kafa hareketi ivme sensorii ile algI-
lanacak ve bu uygulamalarin kontrolii saglanacaktir. Boylece kisi felgli
olsa bile bazi cihazlari kontrol edebilecek ve kendine daha yasanabilir
bir ortam olusturmus olacaktir.

KTUPRJ16-003

Boyundan Asagisi Felgli Hastalar igin
Akilli Ev Uygulamasi

Yiiriitiicu:
Asli Altug - aslialtug25@gmail.com

Danigman:

Yrd.Dog.Dr. Onder Aydemir
Proje Ekibi:

Asli Altug

Merve Alakus
Nuri Yarig
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Diinyada enerjiye olan talebin her gegen giin artmasi, bunun yani sira
fosil enerji kaynaklarinin ciddi bir sekilde azalmasi giines enerjisinin
alternatif bir enerji kaynagi olarak ragbet gormesine neden olmustur.
Biz de elimizdeki bu temiz ve sonsuz kaynaktan elektrik enerjisi olarak
yararlanarak plaj ve havuzlardaki sorunlara ¢oziimler tiretmeyi hedef-
lemekteyiz. Yari esnek fotovoltaik paneller kullanilarak tasarimi yapi-
lacak olan semsiye sayesinde (iretilecek elektrik enerjisi; elektronik
dijital kilitli dolap ile giivenlik sorununa, usb sarj iinitesi ile elektronik
aletlerin sarj sorununa, igecek sicaklik koruyucusu ve vantilatorler ile
asiri sicak sorununa ¢oziim iiretmek igin kullanilacaktir.

KTUPRJ16-004

Fotovoltaik Paneller ile Calisan
Plaj Seti Projesi

. Yiiriitiicui:
Onur Can BULBUL - ochulbul@gmail.com

Danigman:
Yrd.Dog.Dr. Fatih M.Nuroglu

Proje Ekibi:

Onur Can BULBUL
Mustafa EFEOGLU
ilhami Cemre OKUR




Elektrik - Elektronik Kategorisi - OZ ET

Bu ¢alismada, bir insansiz arag igin otomatik park ve geri doniis sis-
tem tasarimi gergeklestirilmektedir. Aracin, siiriicii veya arag disinda
bulunan kisiden bagimsiz olarak 6nceden belirlenmis olan bazi kisitla-
malari, kurallari g6z oniinde bulundurarak, park islevini ve geri doniis
manevrasini kisa siire ve yol mesafesi iginde yerine getirmesi amag-
lanmaktadr.

Bahsedilen iglev ve manevralar; olusturulacak algoritmalarin, uzaktan
kontrollii bir DA Motorlu hareket, Servo Motorlu yon becerisine sahip
araca, gevresel etkilere duyarl algilayicilar ve gevresel etkileri asgari
seviyeye indiren matematiksel formiillerle bir mikrokontrolor yardimi
ile uygulanmasi mantigi gergevesinde gerceklestirilecektir.

KTUPRJ16-005

Araglar i¢in Otomatik Park ve
Geri Doniis Sistemi

Yiiriitiicui:
Oguzhan TAN - otanoguz@gmail.com

Danigman:
Yrd.Dog.Dr. Emre Ozkop

Proje Ekibi:

Oguzhan TAN
Meltem TEMiZKAN
Mehmet Fatih ERBAY
Hakan YORUK
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KTUPRJ16-006

Kablosuz Sarj Sistemli Giines Enerjili
Masa Uygulamasi

Yiiriitiicui:
Mehmet Polat - mehmetpolat6163@gmail.com

Danigman:
Yrd.Dog.Dr. Emre Ozkop

Proje Ekibi:
Mehmet Polat
Omer Giiner
Sevki Yavuz
Tahir Bekiryazici

e

Gelisen teknolojiyle birlikte cihazlarin batarya omriiniin kisalmasi
ve artan sarj problemi sorununu gidermek igin siirekli yeni ¢oziimler
aranmaktadir. Gliniimiizde bu problemlere birgok alternatif iiretilmek-
te fakat bunlar yetersiz kalmaktadir. Bu soruna alternatif olarak ¢oziim
olusturabilecek bu projede katlanilabilir portatif masa {izerine olustu-
rulacak sistem igin gerekli olan elektrik enerjisi photovoltaik panel kul-
lanilarak saglanacaktir. Bu sistem ile cep telefonunu kablosuz olarak
yaklasik 100 cm mesafede sabit 5V ve 600mA-1000mA degerli ¢ikis
saglanacaktir, ayni zamanda laptop vb. cihazlari, kablolu kullanabilme-
si igin gii¢ ¢ikisi tasarlanacaktir.

istenildigi takdirde sistem masadan ve panellerden bagimsiz olarak
sebekeden beslenebilecek ve ortak kullanim alanlarinda (kafe, resta-
urant, vh..) daha pratik bir ¢oziim saglamis olacaktir.

Bu projede, amaglanan sistem herhangi bir yiizeye temas edilmeden
akilli telefonun sarj edilmesi ve diger teknolojik cihazlar igin de priz

eklentisiyle enerji saglamaktir. Giines enerjisi kullanilmasi, enerji ta-
sarrufuna ve doganin korunmasina katki saglayacaktir.
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Gorme engelli bireylerin en az yardimla toplum iginde 6zgiirce hareket
edebilmesi ve yon bulmasi amaciyla kullanilan beyaz bastonu daha
kullanigh hale getirmek, onlarin hayatlarinda kolaylik saglamak igin
bu proje tasarlanmistir. Projede ultrasonik ses dalgalarinin temeline
dayanarak engelin mesafesini ve konumunu belirleyip buna gore ses
veya titresimle uyari veren gelismis bir baston tasarlanmistir. Baston
lizerine yerlestirilen bir acil durum butonu mevcuttur. Butona basildi-
ginda bluetooth modiiliinden telefona bir data aktarilacaktir. Bu sem-
bolik bir data ( Lojik-1veya Lojik-0 gibi ) olacaktir. Telefon bu datayi
aldi§i zaman Android’ e yazilan program yardimiyla, GPS’ ten konum
bilgisi algilanacaktir. Daha sonra bu bilgi SMS veya internet araciligiyla
kullanicinin yakinlarina veya istedigi bir yere iletilecektir. Kullanicinin
hareketini engelleyen bir cisimle karsilasmasi durumunda buzzer ile
kullaniciya sesli bildirim verilmistir. Bunun yaninda kullanici giiriiltiilii
ortamlarda da bulunabileceginden titresim motoru kullanilmigtir. Sis-
tem enerji gereksinimini ise hizh sarj ve yiiksek verimlilik saglayan sii-
per kapasitorler ile karsilamigtir. Siiper kapasitorler araciliiyla enerji

ihtiyacini karsilayan bu bastonun, giines panelleriyle olusturulmus ayri
bir sarj {initesiyle siiper kapasitorleri sarj etmesi saglanmistir. RFID
etiket sistemi ile kullanicinin mekan bilgisini 6grenmesi saglanmistir.

KTUPRJ16-007

Siiper Kapasitor ile Galigan
Goren Baston

Yiiriitiici:
Furkan VURGUN - furkanvurgunn@gmail.com

Danigman:
Dog.Dr. Ayten Atasoy

Proje Ekibi:
Furkan VURGUN
Hacer YAZICI
Canan OZTURK
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Biiro, galisma odasi, is makinalariyla dolu islikler, yol, tiinel, spor tesisi,
galeri ve otel lobileri gibi yerlerin aydinlatilmasinda standartlara uygun
aydinlatma yapilmasi goz saghgi basta olmak iizere is performansi ve
kazalarin azaltilmasi agisindan onemlidir. Aydinlatma firmalari her ne
kadar bazen iniversitelere aydinlatma laboratuvarlar kursalar da bu
laboratuvarlar ilgili firmalarin iiriin sergisinden Gteye gitmemektedir.
Yapilacak proje kapsaminda hilgisayar destekli bir dlgme ve test sis-
temi gelistirilerek farkh aydinlik kaynaklari ve armatiirlerinin aydinhk
egrileri, es aydinhk egrileri, 1tk dagiim egrileri, i1sik akisi egrileri ve
verim egrileri gikarihp, hesaplama yontemleri ile karsilastirmali testleri
yapilabilecektir. Yapilan 6lglim ve hesaplamalar bir bilgisayar yazili-
minda toplanarak olgiim ve hesaplamalar anlik degerlendirilebilecek
ve yapllan hesaplamalarin olgiimlere gore dogruluk dereceleri test
edilebilecektir. Olusturulan platform iizerinde ayni zamanda elektrik i¢
tesisat baglantilari da yapilabilecektir. Projenin gergeklesmesi ve uy-
gulamaya konulmasi ile aydinlatma egitimi alan 6grenciler teorik he-
saplamalarla kalmayp, test ve dlgtimlerle destekli bir egitim alabilme
olanagi bulacaklardir.

KTUPRJ16-008

Aydinlatma Test Ve Olgiim Sistemi

Yiiriitiicu:
Batuhan Sarioglu - batuhansarioglu57@hotmail.com

. Danigman:
Prof.Dr. Ismail Hakki Altag

Proje Ekibi:
Batuhan Sarioglu
Ahmet Zengin
Berat Uyanik
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Proje kapsaminda veri olarak girilen karakterler verici devredeki mikro-
denetleyici ile kodlanip 151k kaynagi yardimiyla, alici devredeki sensore
disiirlilecektir. Sensor tarafindan algilanan igik kodlari MATLAB yardi-
miyla ekrana aktarilacaktir.

Bu projede amag internet aginin ve GPS erisiminin olmadigi ortam-
larda trafik 1511, sokak lambalari ve aydinlatma amaci igin kullanilan
goriiniir 151k kaynaklarini kullanarak bir kamera veya telefon yardimiyla
151gin bulundugu alanin konum bilgisini alabilmektir.

Projenin, gelismekte olan goriiniir 151k haberlesme teknolojisine des-
tek vermesi ve insanlarin bu konuda galisma yapabilmeleri igin bir
ornek teskil etmesi arzulanmaktadir. Zira oldukga kullanish olan bu
teknoloji gelistigi taktirde hayati kolaylastirmak adina oldukca fayda
saglayacaktir.

KTUPRJ16-009

Goriiniir Istkla Konum Tespiti

. Yiiriitiicu:
Biisra TURKER - busra.trkr1905@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Gokge Hacioglu

Proje Ekibi:
Aysenur PERVAN
Mine TOPALOGLU

Biisra TURKER
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Projede sanayi tipi firinlarin pisirme tepsisinin hiz ve iki yonlii kontrolii
yapilacaktir. Amacimiz sanayi tipi firinlarda pisirme kalitesini artirmak,
bu tip firnlarin kullanimini kolaylagtirmaktir. Pisirme tepsisi, iiriinii pi-
sirecek kisi tarafindan iki yonde istenilen {i¢ farkli hizda dondiiriilebi-
lecektir.

DC motorunun hiz ve iki yon kontroliiniin yapilabilmesi igin gerekli dev-
re elemanlari tespit edilecek ve bu devre elemanlarinin DC motor hiz ve
iki yon kontrolii yapilacaktir.

Firin ve tepsi sisteminin boyutlandirmalari yapildiktan sonra bu pisir-
me tepsisini dondiirebilecek giigte bir DC motor segimi yapilacaktir.
Hiz ve iki yon kontrolii uygulamalarinda SMDA motor yaygin olarak kul-
lanildigi igin bu motor tipinin kullanilmasinin uygun oldugu belirtildi.
Fakat SMDA motoru segilirken, motorun tepsiyi dondiirebilecek giigte
olmasina dikkat edilecektir. Bunun iginde pisirme tepsisini dondiirebi-
lecek minimum gii¢ hesabi formiilize edilecektir.

KTUPRJ16-010

Sanayi Tipi Firinlarda Pigirme Tepsi Sistemi
Tasarimi Ve Gergeklenmesi

Yiiriitiicui:
Muhammed Keles - mamikeles25@gmail.com

Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Hakan Kahveci
Proje Ekibi:

Muhammed Keles
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Projede kolu veya eli olmayan, boyundan asagisi felg olan, kas erimesi
sebebiyle uzuvlarina yeterince hakim olamayan engelli veya hasta bi-
reylerin, kimseye ihtiya¢ duymadan kafa hareketleriyle akiilii araglarini
kullanarak, kendilerini idare etmesini saglayan yeni bir elektronik arag
tasarlanmistir. Bu dogrultuda, mikro denetleyiciler, sensorler ve blue-
tooth kullanilarak yeni kontrol mekanizmasina sahip bir engelli araci
tasarlanmistir. Kullanilan jiroskop ve ivmedlger sensorii yardimiyla
kafa hareketlerindeki agisal degisimlerden faydalaniimis, bu bilgiler
mikrokontrolorde islenerek bluetooth ile motor siiriicii devresine ak-
tarilmig ve akiilii aracin kontrol mekanizmasina kablosuz olarak etki
edilmistir. Tasarlanan yeni kontrol mekanizmasi bir sapka igine yer-
lestirilerek gorsellik ve kullanighlik agisindan ergonomi saglanmistir.
Tasarlanan bu iiriin sayesinde s6z konusu engelli kisilerin sadece kafa
hareketleri ile akiilii tekerlekli sandalyeleri kullanmalarina olanak sag-
lanmig ve bu sayede bu kisilerin sosyal hayata katilimlarina imkan sag-
lanmigtir. Ayrica tasarlanan proje ile pazar payi oldukga fazla olan bu
sektorde disa bagimlilik azalacak ve bu da iilkemiz ekonomisene katki
KTUPRJ16-011 saglayacaktir.

El ve Kol Becerisini Kaybetmis Engelli
Kisilerde Kafa Hareketleri ile
Engelli Araci Kullanimi

. Yiiriitiici:
Emrah OZBAS - emrahozbas41@gmail.com

_ Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Onder Aydemir

Proje Ekibi:

Emrah 0ZBAS

Biigra KORKMAZ
Hiiseyin Celal AYDIN
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Yapilacak proje ile toplu alanlarda kullanilan galoslar yorulmadan ve
ugragsmadan otomatik olarak giydirebilen “galos giydirme makinasi”
tasarimi yapmak ve tasarimi gergeklestirmek hedeflenmektedir. Oto-
matik galos giydirme makinasinda amaglanan, ayagin yerlestirildikten
sonra cihaz iginde bulunan temiz galoslarin ayaga kolayca giydirme
islemini yerine getirmesidir. Normal durumda cihazda galoslarin bu-
lundugu boliim bir kapak ile kapali olacaktir. Tusa basiimasi ile kapak
acllacak galoslar giyilmeye hazir halde ortaya cikacaktir. Platforma
ayak basildiginda galos ayagi giydirilecektir. Ayakkabilarin taban
ve yan yiizlerini saracak bigimde sekil alan galos, girkin bir goriintii
olusturmayacak ve higbir sekilde hijyen ozelligini kaybetmeyecektir.
islem bitiminde ayak platformdan cekilecek, galos giydirilen ayagin
platformdan gekildigini algilayan cihaz yeni galosu platform iizerinde
hazir konuma getirecektir. Her uygulama igin bu islem otomatik olarak
tekrarlanacaktir. Galos giyme islemi gergeklestikten belli bir siire son-
ra cihazin kapagdi kapanacaktir. Kapak kapandiktan sonra LCD ekranda
kalan galos sayisi yazacaktir.

KTUPRJ16-012

Galos Giydirme Makinasi

Yiiriitiicu:
Resul Aygiin - resulaygun92@gmail.com

. Danigman:
Dog. Dr. Halil Ibrahim Okumus

Proje Ekibi:
Resul Aygiin

Cosar Odekbas
Murat Donmez
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Giyilebilir teknoloji kavrami, hayatimizda popiiler teknoloji firmalarinin
cikardigi akilli saat modelleri ile yer almaya baslamistir. Buna paralel
olarak son yillarda giyilebilir saghk izleme sistemleri ile ilgili proje ve
tesvikler de onemli oranda artmigtir. Kablosuz haberlesme ve gomiilii
sistemler kullanilarak kisilerin bazi saglik parametrelerinin giyilebilir
algilayici sistem ile elde edilmesi ve bunlarin kablosuz olarak iletilmesi
teknolojisi kullaniimaya baslanmistir. Ancak bu teknoloji saglik para-
metreleri siirekli takip edilmesi gereken kisiler i¢in acil durumlarda ye-
tersiz kalmaktadir. Bu galigmada diisiik maliyetli, giyilebilir kablosuz
saglk takip sistemleri ele alinmistir ve buna ek olarak GPS alicisindan
kisinin konum bilgilerinin elde edilerek ilgili birimlere ulagtirlmasi he-
deflenmistir. Bu sayede kisinin kritik bilgileri giinliik faaliyetlerini sinir-
lamadan takip edilebilecek ve karsilasilabilecek acil durumlarda ilgili
kisiler ve kuruluslar bilgilendirilebilecektir.

KTUPRJ16-013

Giyilebilir Kablosuz Saghk Takip Sistemi

. Yiiriitiicu:

Onur DEMIR - onur7demir@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Haydar Kaya

Proje Ekibi:

Onur DEMIR

Sevde Sinem Ding
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Nikola Tesla tarafindan icat edilen Tesla Bobini, aydinlatmadan sag-
Ik sektoriine, enerji iletiminden sinyal iletimine kadar bir ok alandaki
kesiflere 1sik tutmustur.Giiniimiizde de Tesla Bobini ¢ok ilgi gekmekte,
bir ok arastirmaci ve merakli tarafindan farkl tasariml Tesla Bobin-
leri yapilmaktadir. Bizim gergeklestirdigimiz projemizde sebekeden ge-
kilen elektrik enerjisini trafo yardimiyla yiikselterek, iki ayri rezonans
devresi yardimiyla yiiksek frekansli, yiiksek gerilimli ve diisiik akiml
cikis veren bir bobin olusturuldu ve boylece sebekeden gekilen elektrik
enerjisini kablosuz, insan sagligina zarar vermeyecek sekilde iletmesi
amagclanmistir. Projemiz ozellikle iiniversitelerin yiiksek gerilim labo-
ratuvarlarinda,bilim fuarlarinda kullanilarak dgrenciler ve 6gretim ele-
manlarinin daha yakindan gorerek gelistirilecek farkli uygulamalarla
farkli deneyler yapmalari amaglanarak tasarlanmistir.

KTUPRJ16-014

Tesla Bobini

Yiiriitiicu:

Ugur Cem MERDAMERT - rugurcemmerdamert@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Fatih M. Nuroglu

Proje Ekibi:

Ugur Cem MERDAMERT

Memduh Ozer ISIK
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Proje; tarim alani sulamasinin, giiniimiizde herkesin kullandigi Android
isletim sistemine sahip akilli telefon ve tablet teknolojisine ayak uydu-
rarak otomatik kontrolle ve gevre sartlarina gore gergeklestirilmesini
kapsamaktadir.

Proje; damla sulama sistemini kullanarak gevre sartlarinin lgiimiiyle
topragin ve hava kosullarinin sulamaya elverisli olup olmadigini belir-
leyerek sulama hakkinda karari otomatik olarak vermektedir. Tiim bu
olclimler ve etmenlerle; sulama yapilirken sulamadan en yiiksek verimi
alarak en az suyla alarak su tasarrufu saglamak ve otomatik kontrol
saglandigindan kullaniciya zaman tasarrufu saglamak amaclanmistir.
Ayni zamanda sulama sisteminin kullanici tarafindan kontrolii isteni-
yorsa Android igletim sistemine sahip herhangi bir cep telefonu, tablet
veya bilgisayar yardimiyla kullanicinin isteklerini aninda yerine getiri-
lebilecektir.

KTUPRJ16-015

Arduino Ve Android Kontrollii Tarim Alani
Damla Sulama Sisteminin Tasarlanmasi

Yiiriitiicui:

Ugur Fahri SERDAR - ugurfahriserdar.61@gmail.com
Danigman:

Prof. Dr. Cemil Girinlii

Proje Ekibi:

Ugur Fahri SERDAR

Muhammet Zekeriya BEBEK
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insanlik tarihinin en biiyiik saghk problemlerinden birisi tansiyon has-
taligidir. Tansiyon hastalari degerlerini siirekli olarak kontrol etmelidir-
ler. Yapmis oldugumuz proje ile iig yonlii ivmeolger sensorii yardimiyla
her acidan dlgiim yapabilmekte, sarj edilebilir olma ozelligiyle gereksiz
pil kullanimindan kaginmakta ve ayni zamanda kandaki oksijen mikta-
rini olgebilmektedir.

KTUPRJ16-016

Sarj Edilebilir Dijital Tansiyon ve
Sp02 Olgiim Aleti

- Yiiriitiicui:
Seda DIRI - Sedaa.diri@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Adnan CORA

Proje Ekibi:
Seda DIRi
Birol KARALI
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Diinyada yaklasik olarak 100 milyon, iilkemizde ise 130 bin gorme
engelli insan vardir. Bu insanlar hareket ederken ciddi problemlerle
karsilasir. Baston, gorme engellinin en 6nemli araci, gézleri ve rehbe-
ridir. Gorme engellilerin bastonsuz hareket etmesi hatta bir adim dahi
atmasi onun igin tehlike demektir. Buradan yola g¢ikarak projemizi,
gorme engelli insanlarin hayatlarini kolaylastirmak ve onlara hareket
ozgiirltigii saglamak igin gelistirdik. Proje elektronik olarak ve kiiglik
bir el aparati seklinde tasarlanacag igin kullanici kolayhigi saglayan
one gikacak bir galisma olacaktir Projemizin amaci, ultrasonik sensor
yardimiyla engel ve gukurlarin algilanmasi ve gérme engelli kisiye en-
gelin yoniiniin ve mesafesin titresim ile bildirilmesidir.

KTUPRJ16-017

Gorme Engelliler i¢in Akilli Baston

Yiiriitiicu:
Rasim BAYRAKTAR - rsm.byrktr@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Yusuf SEVIM

Proje Ekibi:
Rasim BAYRAKTAR
Esra SEN
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Bu projede mikroiglemci kullanilarak acil durum trafik 1giklari tasarlan-
mistir. Acil durum trafik 1giklari, trafigin yogun oldugu yerlerde acil du-
rum araglarini algilayarak trafik sinyalizasyonunu diizenler. Acil durum
trafik 1siklan {ic agamadan olugmaktadir. Birinci kisim trafik sinyali-
zasyonu, ikinci kisim algilayici sensorler, iigiincii kisim ise kontrol kis-
midir. Algilayici sensorler acil durum aracini algilandiginda aktif hale
gelmek icin kod ile birlikte mikroislemcide yazilan yazilima gore trafik
senkronizasyonunu hangi isigin hangi renkte ne kadar siire ile yanaca-
gini belirler. Yapilan acil durum trafik igiklari sistemi ile trafik akisinin
hizlanmasi ve trafikte hem yakit hem de zaman tasarrufu saglayarak
ve en onemlisi acil durum araglari igin en hizli ve en givenilir ulagim
saglanacaktir.

KTUPRJ16-018

Acil Durum Trafik Isiklar

Yiiriitiicu:
Tahir KAYA - tahirrkaya75@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Ayhan YAZGAN

Proje Ekibi:
Tahir KAYA
Aylin SAHINKAYA
Yahya FAZLIOGLU
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Elektrik gotiiriilmesi zor ve maliyeti yiiksek olan tarimsal alanlarda su-
lama ise mazot ve petrol pompalari kullaniimaktadir. Bu tiir sistemlerin
hem maliyetleri fazla, hem de bakimlan oldukga zordur. Son yillarda
sulama uygulamalarinda enerji tiiketiminin azaltilmasina yonelik ola-
rak yapilan arastirmalarda sulama amaciyla, yenilenebilir enerji kay-
naklarinin kullaniimasina yonlenilmistir. Yenilenebilir enerji kaynagi
olarak giines enerjisinden tarimsal sulama amaciyla yararlaniimasi
durumunda, toplam {iretim giderleri igerisinde yer tutan sulama gideri
azalacaktir. Giines i1sigindan yiiksek verim elde etmek igin, giinesi ta-
kip eden sistemlerin kullanilmasinin gerekliligi ortaya ¢ikarmaktadir.
Giines takip sistemleri, glines panellerinin giin igerisinde siirekli olarak
glinesi takip ederek iirettikleri enerjiyi arttirmaya yonelik olarak tasar-
lanmis izleyici sistemlerdir.

KTUPRJ16-019

Giines Takip Sistemi ile Tarimsal Sulama
Uygulamasi

Yiiriitiicui:
Abdulgani Enver Akbaba - akbabaenver.1907@gmail.com

Danigman:
Dog. Dr. Salim Kahveci

Proje Ekibi:

Abdulgani Enver Akbaba
Enes Koca

Mahmut Fatih Kdse
Zeynep Ayca Demir
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Projenin amaci cerrahi miidahalelere profosyonel yardim saglamak ve
kimya laboratuvarlarinda olusabilecek kazalarin sadece robot ile atla-
tilmasi amaglanmaktadir. Projede kullanilan veri eldiveni 5 adet flex
sensorden olugmaktadir. Bu flex sensorlerin hareket durumlarina gore,
kontrol edilecek tarafta 5 adet servo motorun agisi belirlenecektir ve
robot elin parmaklarinin konumu belli olacaktir. Projede Arduino Uno
calisma kitleri kullanilacaktir. Veriler Bluetooth ile gonderilecektir.

KTUPRJ16-020

Veri Eldiveni ile Senkronize
Robotik El Kontrolii

Yiiriitiicui:

Cihat Ocak - cihatocak279626@gmail.com
Danigman:

Prof. Dr. Ali GANGAL

Proje Ekibi:

Cihat Ocak

Faruk Kilavuz
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Gegmisten giiniimiize bakacak olursak otomobillerin iiretilme amaci
basitge insanlarin ulagimini saglamak olsa da artik araglardan beklen-
tilerimiz ulagimin oniine gegiyor. Otomobillerin aksamlarinin isimleri
ayni kalsa da teknolojinin geldigi seviye ile dogru orantili olarak oto-
mobil aksamlarinin yapisi ve amaci degismektedir. Kullanicilar satin
alacaklar araglan gesitli 6zelliklerine gore kiyaslama yaparak tercih
ederler. Ornegin, motor hacmi pistonlarin silindir igerisinde siipiirdiigii
alanin hacimsel ifadesidir ve kiibik santimetre cinsinden (cc) ifade edi-
lebilir. 2000 cc, 1600 cc gibi tercih edilen motor hacimleri kullanicilar
tarafindan kiyaslamaya sokulabilir. Otomobiller ile ilgili bu tiir ornekler
cogaltilabilir fakat otomobillerin siispansiyon ozellikleri bakimindan
sert ve yumusak siispansiyon disinda kategorize edilebilecek veya kul-
lanicilara anlasilir bir dille hitap edebilecek somut bir ifade yoktur. Bu
beklentilerden ilham alarak otomobillerin siispansiyon sertligi analiz
sistemi ile oto sanayinde kullanilmak iizere, otomobildeki titresimleri
olgen, bilgisayara aktaran ve aldig verileri grafik halinde bize sunarak
analiz imkani veren bir sistemin tasarimi gergeklestirilmek {izere ya-

pilmistir.

KTUPRJ16-021

Otomobil Siispansiyon Sertligi
Analiz Sistemi

Yiiriitiicui:
Recep Emre Gokcii - Recep.emregokcu@hotmail.com

Danigman:

Yrd. Dog Dr. Hakan Kahveci
Proje Ekibi:

Recep Emre Gokeii
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Bu proje kapsaminda insansiz savunma sistemlerinin gereklilikleri goz
oniine alinarak bir mekanizma tasarlanmistir. Projede bir kamera yar-
dimiyla alinan goriintiideki hareketli hedeflerin otomatik olarak tespit
edilmesi ve imha edilmesi amaglanmistir. Kamera vasitasiyla alinan
goriintii “Processing” programi lizerinde yazilmis olan bir yazilim saye-
sinde islenmistir. Ortamin anlik goriintiileri arasindaki degisimler baz
alinarak hedefin belirlenmesi saglanmistir. Hedef belirlendikten son-
ra yine bu yontem ile belirlenen hedefin takibi yapilmistir. Processing
ile yazilan programin seri port iizerinden mikroiglemciyle baglantisi
saglanip sistemi hareket ettirecek olan servo motorlarin kontroliiniin
yapilmasi planlanmigtir. Bu sistemin mekanik tasariminda ii¢ adet
servo motor, bir adet taklit silah ve tiim pargalarin monte edilecegi bir
platform bulunacaktir. Servo motorlarin bir tanesi platformun yatay
hareketini, bir tanesi diigey hareketini ve bir tanesi de silahin tetikleme
mekanizmasinin hareketini saglayacak sekilde platform iizerine yer-
lestirilecektir.

KTUPRJ16-022

Goriintii Kontrollii Savunma
Platformu Arc-111

Yiiriitiicui:

Cafer Yildinm - cafer.write29@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Adnan Cora

Proje Ekibi:

Cafer Yildirim

Ramazan Sahin
Anil Ozyurt
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Bu proje giivenlik sistemlerinden biri olan yangin alarm sistemlerinin
isitme engelliler tarafindan daha iyi kullanilabilecek sekilde kablosuz
olarak tasarlanmistir. Sistemde yangin, isi ve gaz sensorii araciligiyla
fiziksel biiytikliikler yangini dijital ortama aktarip mikro denetleyiciye
iletecektir. Mikro denetleyiciye baglanan haberlesme modiilii yardi-
miyla elde edilen sinyal verici algoritmasi gelistirerek aldigi sinyali di-
ger mikro denetleyicide ayni sekilde bagli bulunan haberlesme modiilii
alici algoritmasi gelistirerek gonderilen sinyali kablosuz olarak alacak-
tir. Sinyali alan mikro denetleyici siiriicii devresiyle mikro denetleyiciye
bagli olan titresim motoru ve yiiksek etkili flagorii harekete gegirecek-
tir. Bu sayede isitme engelliler yangin aninda titresimli ve 151kl olarak
ikaz etmis olacaktir.

KTUPRJ16-023

isitme Engelliler i¢in
Yangin Alarm Sistemi

Yiiriitiicui:

Eren Saral - erensaral@yandex.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Hakan KAHVECI

Proje Ekibi:

Eren Saral

Ali Kuyumcu
Tolga Uzuner
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Elektrikli arag teknolojisi son yillarda hizla ilerlemistir ve sektdrde fa-
aliyet gosteren kuruluglar, tiiketicinin ihtiyaglarina gore yeni tasarim-
lar ortaya gikarmaya basglamistir. Ergonomik kullanimi ve bir ulagim
aracl igin en asgari Olgiilerde olmasi yoniinden iki tekerlekli araglarin
kullanimi oldukga yayginlagmistir. Egzoz saliniminin olmamasi kapali
mekanlarda da ¢okga tercih edilmesini saglamistir. Ayrica insanlar bu
araglar ulagim ihtiyaglarini karsilamak igin kullanirken ayni zamanda
ergonomikligin etkisiyle keyif de alabilmektedirler. iki tekerlekli elekt-
rikli araglar digerlerinden farkh olarak denge sistemine sahiptir. Siirii-
cii araci kullanirken ayakta durmaktadir ve agirligini 6ne veya arkaya
dogru vermesiyle arag, siirliciiniin bu hareketine paralel yonde ve bii-
yiikliikte ileriye veya geriye dogru hareketini saglamaktadir.

KTUPRJ16-024

iki Tekerlekli Kendini Dengeleyen Arag

. Yiiriitiicu:

Halit Gaglar CAGILCI - 80.caglar@gmail.com
. Danigman:

Dog. Dr. Halil Ibrahim Okumus

Proje Ekibi:

Halit Gaglar CAGILCI
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Akilli ev sistemleri kisisel bazli ihtiyac ve taleplere gore planlanarak
ekleme ve gikarmayla kolaylikla degistirilebilen, sistem igin ¢oziimler
sunan kontrollii otomasyon sistemi olup gelisen teknoloji ile birlikte
hayatimizdaki yerini almistir. Bu projede, giin isigina, sicaklija ve gaz
varligina duyarli sekilde galisarak herhangi bir fiziksel kumandaya mii-
dahale gereksinimi olmaksizin ¢alisabilen bir akilli evin tasarimi, pro-
totip tiretimi ve testi yapilmistir.

Tasarlanan akilli ev sistemi, ortamdaki fiziksel verileri yorumlayarak
optimum ¢aligma durumunu saglamakta ve enerji verimliligine katkida
bulunmaktadir. Fiziksel bir kontrol paneline ihtiyag olmaksizin ¢alisa-
cak sekilde tasarlanan akilli ev otomasyon sisteminde ozellikle kon-
forlu bir hayatla birlikte yasli ve engelli insanlarin da bu teknolojiden
rahatlikla faydalanabilmeleri amaglanmistir.

KTUPRJ16-025

Akilli Ev Otomasyonu

. Yiiriitiicu:
Nedim Ugur BAKOGLU - ugurbakoglu@gmail.com

. Danigman:

Dog. Dr. Halil Ibrahim Okumus
Proje Ekibi:

Nedim Ugur BAKOGLU

Emrah SARI

Esra DEMIR
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Yeni piyasa arabalarinin bir kisminda bu 6zellikler yerini anahtarsiz gi-
ris cikis sistemine birakti. Ulkemizde bu sistem yeni yeni ilgi gormek-
tedir. Bu proje kapsaminda otomotiv sanayisinde bu sisteme hakim
olmayan araclarin, kapi mekanizmasina anahtar kullanilmaksizin giris
cikis kontrolii saglayan modiiliin tasarimidir.

Projede belirli alan igine girdikten sonra anahtardan gelen radyo fre-
kans (RF) sinyal, kilit sisteminin bagli oldugu islemcide okutulup
gerekli yazilm sonucu eslesmesi yapildiktan sonra ilk asama aktif
olacak. Bu kisimda alici verici arasindaki iletisim Radyo Frekansli Ta-
nimlama (RFID) ile saglanacaktir. ikinci asama da ise kapinin agilmasi
icin bir algilayici bulunacaktir. Bu algilayici herhangi bir sekilde aktif
edildiginde sistemizin iki 6n kosuluda aktif edilip kapimizin anahtara
herhangi bir fiziki miidahele bulunmadan agilmasi saglanacaktir.

KTUPRJ16-026

Tasitlarda Anahtarsiz Girig-Gikis Sistemi

Yiiriitiicu:

Yakup Bayer - yakup240@hotmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Hakan Kahveci

Proje Ekibi:

Yakup Bayer

Tolga Tok
ibrahim Ertem




Elektrik - Elektronik Kategorisi - OZ ET

Giiniimiizde ogrencilerin sinavlarda test teknigi ile degerlendirilme-
si oldukga yaygindir. Degerlendirme igin genel olarak optik okuyucu
cihazlar kullanilmaktadir. Ancak optik okuyucu cihazi maliyetlidir ve
tasinilabilirligi diisiiktiir. Bunun sonucunda sinavlarin degerlendiril-
mesinde gozle kontrol yontemine basvurulabilmektedir. Gozle kont-
rol zaman kaybina yol acacag! gibi yanlis degerlendirmelere de sebep
olabilir. Bunlar gozle kontol yonteminin sahip oldugu birtakim deza-
vantajlardir. Webcam ile optik form analizi projesi igin bir bilgisayar,
bir webcam yeterli olmaktadir. Projenin temel amaci kameradan alinan
goriintiilerin incelenerek ogrencilerin sinav performansinin dogru ve
hizli bir bigimde degerlendirilmesidir.

KTUPRJ16-027

Webcam ile Optik Form Analizi

. Yiiriitiicu:

Emre SAHIN - emresahin9393@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Mehmet OZTURK

Proje Ekibi:

Emre SAHIN




Elektrik - Elektronik Kategorisi - OZ ET

Proje kapsaminda elektrik dagitim sebekeleri ile ¢ift yonlii ¢alisip
gerektiginde ve elektrigin ucuz oldugu zamanlarda sistemden enerji
alabilen, kendi enerjisini iiretebilen, depolayabilen ve ihtiyag fazlas
oldugunda sisteme enerji satip elektrik dagitim sebekesinin yiikiinii
minimum tutabilen ve tiiketiciye maksimum verimlilik saglayabilen bir
sistem tasarlanacaktir. Gergeklestirilecek sitemin onemli bir pargasi
olan gii¢ elektronigi ekipmanlarindan evirici tasarimida yapilarak ve-
rimliligi arttirmak hedeflenmektedir. Bu amaca uygun olarak gelenek-
sel evirici topolojisinden daha yiiksek verim ve diisiik anahtar zorlan-
malarina sahip kaskad evirici modeli gerceklestirilecektir.

KTUPRJ16-028

Yenilenebilir Enerji Kaynaklarinin Sebekeye
Entegrasyonu ve Evirici Tasarimi

Yiiriitiici:

Osman Seyit YAMAN - osmanseyityaman@hotmail.com
Danigman:

Prof. Dr. ismail Hakki ALTAS

Proje Ekibi:

Osman Seyit YAMAN
Merve Sevim CAMGOZ
Osman OZELGI
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Bu projede maden ocaklarinda kullanilmak iizere, ortamin havasi dlgen
ve saglik riski olugturan durumlar tespit ederek kullanicilari uyaran
taginabilir bir lgiim sistemi gerceklestirilmistir. Olgiim sisteminin
merkezinde bir denetleyici karti bulunmaktadir. Denetleyici karti algi-
layicidan aldigi gaz yogunlugu degerlerini sayisallagtirmakta ve LCD
ekran araciligiyla kullaniclya sunmaktadir. Ayrica saglik agisindan risk
taslyan gaz yogunluklarinin tehlike sinirlarina ulagmasi durumunda
calisanlar sesli, gorsel ve mekanik olarak uyarmaktadir. Sistem yanic,
bogucu, patlayici ve zehirli gazlar dort adet gaz sensorii ile algilamak-
ta ve siirekli takip etmektedir. Kullanici uyari bloguyla ikaz edilmekte-
dir. Sistem tasinabilir oldugu icin enerji gereksinin bataryayla saglan-
maktadir. Batarya kapasitesi sistemi 48 saat calistirabilecek sekilde
secilmistir.

KTUPRJ16-029

Maden Ocaklari iqin__TehIikeIi Gaz Algilayici
Tasginabilir Hava Olgiim Ve Uyari Sistemi

. Yiiriitiicu:
Muteber Gagla EYUBOGLU - caglaeyuboglu94@hotmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. 0guzhan GAKIR

Proje Ekibi:

Muteber Gagla EYUBOGLU
Firdevs UZUN

Halime YAVUZ
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Yenilenebilir enerji kaynaklarinin kullanimi hizla artarken iilkemizdeki
uygulamalara bakildiginda kurulumlarinin gergeklestiriimesinde ya-
banci ortakli sirketler yer almakta, olgiim, degerlendirme ve projelen-
dirme safhalarinda bu sirketler devreye girmektedir. Teknik eleman ve
miihendis acigini kapatmak igin de kurslar diizenlenmekte ve sertifika
programlari ile sorun ¢oziilmeye galisiimaktadir. Son yillarda mesleki
ve teknik egitim veren meslek liselerinde yenilenebilir enerji bolimleri
acllarak teknisyen yetistirilmesi hedeflenmektedir. Bu ¢alismada riiz-
gar ve fotovoltaik giines enerjisi doniistim sistemlerinin kurulumlari,
birbirleriyle entegrasyonu ve yiike baglanmalari ele alinmaktadir. Kul-
lanilacak arayiiz baglanti elemanlari, uygulanacak kontrol yontemleri
ve gelistirilecek yazilimla komple bir sistem tasarimi yapilacaktir. Ge-
listirilecek olan “Riizgar ve Fotovoltaik Test ve Olgiim Sistemi” endiist-
riyel bir iiriine donistiiriilebilecek dzellikte olup, riizgar ve fotovoltaik
giines enerjisi konularinda verilen egitimlere onemli katki saglayacak-
tir ve laboratuvarlarda kullaniimasi amacglanmaktadir.

KTUPRJ16-030

Riizgar ve Giines Enerjisi Test ve
Olgiim Sistemi

Yiiriitiicu:
Mesut Coskun - mesutcoskun60@gmail.com

Danigman:
Prof. Dr. ismail Hakki Altag

Proje Ekibi:
Biisra Ozgeng
Nurgiil Kurt
Mesut Coskun
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Giiniimiizde enerji kaynaklarinin gogunlugunu fosil yakitlar olustur-
maktadir. Fakat fosil yakitlar hizla tiikenmektedir. Ayrica bu yakitlar
cevresel birgok soruna da yol agmaktadir. Bunun dogal bir sonucu ola-
rak diinya genelinde atik sorunu olmayan, yenilenebilir enerji kaynak-
larina olan ilgi oldukga artmakta ve bunlarla ilgili galigmalar hizli bir
sekilde gelisme gostermektedir. Bunlardan bazilari mekanik enerjinin
jeneratorler kullanilarak elektrik enerjisine doniistiiriilmesi seklindedir.
Tasarlanan projedeki yontemde benzer sekildedir. Bu yontem, genellik-
le spor salonlarinda gokga kullanilan zayiflama bisikletinin, pedalinin
dondiiriilmesiyle olusan kinetik enerjinin jenerator yardimiyla elektrik
enerjisine doniistiiriilerek kullanilmasi ve depo edilmesidir. Ayrica bu
islemler yapilirken tasarlanacak olan bir kontrol devresi sayesinde
enerji iiretim ve tiiketimindeki verimin artirnlmasi amaglanmaktadir.
Uretilen elektrikle bisikletin kullanildigi yerdeki i¢ aydinlatma gerek-
sinimini karsilayacagi gibi artik hayatimizin bir pargasi haline gelen
elektronik cihazlarin elektrik gereksinimini de karsilayacag ongoriil-
mektedir.

KTUPRJ16-031

Zayiflama Bisikleti ile Elektrik Uretimi

Yiiriitiicu:

Nurullah Aslan - eeenurullahaslan@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Fatih M. Nuroglu

Proje Ekibi:

Nurullah Aslan

Nihal Oztiirk
Enes Fahri Galiskan
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Fosil yakitlarin tiikenmesi tehlikesine ve bu yakitlarin kullaniminda
meydana getirdikleri zararli gazlarin etkisini azaltmaya karsin arastir-
macilar alternatif enerji kaynaklari elde etme yoluna gitmeye basla-
mistir. Kullandigimiz otomobillerin hareketi igin gerekli olan enerjinin
saglanmasi da bu yakitlarin kullanilmasi ile saglanir. Daha saglikli ve
cevre dostu olan elektrikli otomobillerin {iretiminin baslamasi, yeni-
lenemeyen bu kaynaklarin tiiketimini azaltmak ve ekonomik alanda
kar saglanmak amaciyla yapilmistir. Ancak bu araglarin piyasaya ¢ik-
masiyla birlikte meydana gelecek olan sarj sorununu da beraberinde
getirmistir. ~ Bu proje kapsaminda elektrikli araglar igin en uygun ve
rahat sarj imkani sunan kablosuz sarj sistemi gelistirerek tiiketicilerin
hizmetine sunulacaktir. Kablolu sarj igin gerekli olan kablo teghizat
ortadan kaldirilarak goriintii kirliliginden ve az da olsa insan giiciine ih-
tiyag duyulan sistem icin optimum enerji sarfiyati gergeklestirilecektir.
Onerilen bu kablosuz sarj sistemine iliskin bir prototip olusturularak
gerekli simiilasyon islemleri gergeklesecektir.

KTUPRJ16-032

Elektrikli Araglar i¢in Kablosuz
Sarj Yontemi

Yiiriitiicii:

Aydin Yildiz - aydnyldz8@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Fatih M. Nuroglu

Proje Ekibi:
Mustafa Sevban Demirbag
Aydin Yildiz
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KTUPRJ16-033

Dijital Baskiil

Yiiriitiicu:

Mehmet Akkaya - mehmetakkaya3@gmail.com
Danigman:

Prof. Dr. Mehmet Akkaya

Proje Ekibi:

Mehmet Akkaya

e

Baskiil, bir cismin iizerindeki yercekimi etkisinden yararlanarak, o
cismin kiitlesinin belirlenmesinde kullanilan bir 6lgiim cihazi olarak
tanimlanir. Yapilan bu dijital baskiil projesinde amag ozellikle yash
insanlar baz alinarak sahislarin hassas bir sekilde agirlk dlgiimleri ya-
pilarak, bu olglimlerin internet yardimiyla direk olarak saglik merkez-
lerine gonderilmesini saglamaktir. Piyasadaki dijital baskiil mantigiyla
tasarlanmis bu proje dlgiilen verileri direk saglik merkezlerine yollaya-
rak yasli insanlarin saglik analizlerini kolay bir sekilde evlerinden dahil
yapilmalarini saglayacaktir.




Elektrik - Elektronik Kategorisi - OZ ET

Teknoloji giiniimiizde insan hayatinda gok biiyiik 6nem tagimaktadir.
Teknolojideki yenilikler zaman, is giicli ve ekonomik agidan hayatimiz-
da kolaylklar saglamaktadir. Teknolojinin hijyen agisindan kullanilma-
sl insan hayatina katki saglamaktadir. Teknolojinin hayatimiza kattigi
imkanlardan biride islak hacimli alanlarda kullandigimiuz el kurutma
makinalandir. El kurutma makinalari gerek hijyen gerek ekonomik
gerekse gorsel agidan hayatimizda vazgecilmez cihazlar arasina gir-
mistir. Bu ¢alismada, ellerin hizli ve sesiz bir sekilde kurutulmasi ger-
ceklestirilmistir. Hijyen kurallarn goz oniinde bulundurularak segilen
filtre ile eminlen dig ortam havasinin, arindirilarak yiiksek basingli bir
sekilde tekrar dis ortama (kullanicinin ellerine) isitilp verilmesi sag-
lanmistir.

KTUPRJ16-034

Hizli Sessiz El Kurutma Makinasi

. Yiiriitiicu:
Yasin Oztel - yasinoztel@hotmail.com

Danigman:
Prof. Dr. Mehmet Akkaya

Proje Ekibi:
Yasin Oztel
Sultan Bayraktar
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Seralarda bitkilerin biiyiimesi ve geligimi igin uygun iklimin olugma-
si, sera igindeki sicaklik, bagil nem, giines 1sinimi gibi degigkenlerin
kontrol altina alinmasiyla saglanir. Ancak sera iginde olmasi istenen
iklimsel veriler, sera disindaki giines, sicaklik, yagmur vb. etkilerden
dolayi siirekli degisir. Yani sera iizerine gelen enerjinin bir kismi de-
polanir, bir kismi digariya verilir. Gergeklestirmek istenilen projede
hem su kaynaklarinin verimli kullanilmasi hem diger enerji kaynakla-
rinin verimli kullanimi ve {iriin kalitesinin yiiksek tutulmasi amaciyla
yapacagimiz sera otomasyon sisteminde topragin bagil nemine gore
topraga damlama yontemi ile su verilecektir. Ortamin sicakligina ve
bagil nemine gore 1sitma ve havalandirma sistemleri ¢caligacaktir. Sera
ortaminin 11k miktarina gore 1siklandirma sistemi devreye girecektir.
Ortamin sicakhdina gore golgelendirme sistemi calisarak seramiz
perde ile kapatilacaktir. Sera ortaminin karbondioksit miktarina gore
havalandirma sistemi devreye girecek, ortamin ve topragin zararli mik-
roorganizmalardan arindirimasi igin topraga ozonlu su, havalandirma

sistemi devreden ¢iktiktan sonra ortama da ozon gazi verilecektir.
KTUPRJ16-035

Seralarda Topragin Nem ve Sicakhik
Bilgilerinin Uzaktan Takibi ile
Akillr Sulama Sistemi

Yiiriitiicui:

Mert Kolukirik - mertkolukirik@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog . Dr. Hakan Kahveci

Proje Ekibi:

Mert Kolukirnk

Ertugrul Ustadomer
Bilge Nur Tagdelen
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Giiniimiizde gogu siiriiciiniin dikkatinden kagan ve giivenli siiriisii teh-
likeye sokan kural, takip mesafesi kuralidir. Bu trafik kuralinin siklikla
ihlal edilmesinin altinda; siiriiciilerin reflekslerine glivenmesi ve ani
fren hareketlerinde dahi mesafeyi koruyabilecegine inanmasi yatar.
Oysa ondeki aracin fren yapip yapmadigini anlamak, vakit ve tecrii-
be isteyen bir siiregtir. Takip mesafesini hesaplama gorevi siiriicliye
diismektedir. Ancak bu hesaplama siiriis sirasinda ayri bir gaba gerek-
tirmekte, ayrica giivenilir mesafe tutturulamamaktadir. Bu nedenle bu
proje kapsaminda trafikte bir aracin ondeki diger aragla olan mesafe-
sinin, hizi ile giivenli olgiide olup olmadigini dlgen ve uygun mesafe
birakilmadiginda uyari sesi ile siiriiciiyii uyaran bir simiilator(model)
tiretilmesi amaglanmistir.

KTUPRJ16-036

Giivenli Arag Takip Mesafesi
Uyan Sistemi

Yiiriitiicui:
Hiiseyin Kili¢ - hsyn_klc1993@hotmail.com

Danigman:

Prof. Dr. ismail Hakki Gavdar
Proje Ekibi:

Hiiseyin Kilig
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Teknolojinin gelismesi, cesitli algilayicilar sayesinde verilerin okunup
karar verme imkanini saglamaktadir. Teknolojinin gelismesine paralel
olarak ev giivenlik sistemleri de gelismekte ve hayatimiza giin gegtikge
daha ¢ok yer etmektedir. Ev giivenlik sistemleri insanlarin giivenligini
saglayarak daha konforlu bir yagam sunmaktadir. Bu projede Arduino
UNO R3 mikro denetleyici, ZigBee, algilayicilar (sicaklik, gaz yogunluk,
akim, hareket, manyetik ve sivi seviye) kullanilmistir. Algilayicilardan
alinan veriler ZigBee kablosuz haberlesme teknolojisi ile denetleyici
sisteme iletilmis. Alinan bu veriler denetleyicide olusturulan algorit-
malarla iglenerek kullanicinin giivenle erisebilecegi sekilde internet
ortaminda yayinlanmigtir. Bu sayede zamaninda miidahale etme im-
kanina sahip olundugu igin can ve mal giivenliginin azami miktarda
korunmasi amaglanmistir.

KTUPRJ16-037

ZiGBEE Kablosuz Haberlesme Teknolojisi
ile Ev Giivenlik Sistemi

Yiiriitiicui:

Aytekin ERKOL - aytekin-erkol@hotmail.com

Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Gokge Hacioglu
Proje Ekibi:

Aytekin ERKOL
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Bu projede istemli goz kirpma hareketi sonucu olugan EMG sinyalleri
ve tasarlanan sanal klavye araciligiyla kontrol edilebilen ve amiyotro-
fiklateral skleroz(ALS) motor ndron hastalarinin dis diinya ile kolay
iletisimini saglayabilecek bir sistem sunulmaktadir. G6z kirpma sinya-
linin siirekli ve rahat bir bigimde alinabilmesi igin elektrotlarla alinacak
sinyalin, kas sensorii yardimiyla yiikseltilip filtreden gegirilerek mikro-
islemci ile binary kodlara doniistiiriildiikten sonra bu kodlara karsilik
gelen kelimelerin bluetooth modiilii kullanilarak bilgisayar ortamindaki
aliciya kablosuz olarak gonderilmesi hedeflenmistir. Boylece engelli
bireylerin isteklerini daha rahat anlatabilmeleri amaglanmaktadir. Bi-
yomedikal teknolojinin giinden giine arttigi iilkemizde bu projeyle katki
saglamak i¢in en az maliyetli olacak sekilde malzemeler segilmistir.

KTUPRJ16-038

Felgli Hastalar igin Goz Kirpma
Esasli Haberlegsme

Yiiriitiicui:

Ugur Kadir Meral - ukm.ktu@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Mehmet Oztiirk

Proje Ekibi:

Ugur Kadir Meral

Merve Yildiz
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Proje, toplumda giivenlik diizeyini artirmak amaciyla insanlarin gir-
mesinin tehlikeli oldugu bolgelerde kullanilmasini, bomba imha is-
lemlerinde temas gerektirmeden uzaktan kontrol ile islemin gergek-
lestirilmesini, gesitli arama kurtarma galigmalarinda 6liim oranlarinin
azaltilmasini, giiniimiizde de galismalari yapiimakta olan uzay aras-
tirmalarinin ve giindelik hayatimizda rutin islerin efor sarf etmeden
yapilabilmesini amaglayan bir ¢aligmadir. Robotumuz karada yer de-
gistirebilen, cisimleri kavrayabilen, cisimler iizerinde islem yapabilen
ve aldigi goriintiiyii bilgisayar ekranina aktaracak uzaktan kontrol
edilebilen bir robot prototipidir. Gelistirilecek robot prototipi ile 6nce-
likli hedefimiz olan tam giivenlik diizeyi saglanacak ve uzaktan kontrol
ozelligi ile fiziksel temas gerektirmeden gerekli islemler gerceklestiri-
lecektir. Farkli 6zellikler eklenerek robot ihtiyag durumuna gore sekil-
lendirilip istenilen islevleri yapabilecektir.

KTUPRJ16-039

Uzaktan Kontrollii Kahraman Robot

. Yiiriitiicu:
Serhat Ozcan - serhat.ozcan@outlook.com

Danigman:
Prof. Dr. Temel Kayikgioglu

Proje Ekibi:
Serhat Ozcan
Ebru Biger
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Karbonmonoksit zehirlenmeleri birgok sekilde gergeklesmekle beraber
iilkemizde soba ve dogalgaz kaynakli zehirlenmeler gogunluktadr. in-
sanlar kendi baslarina bu zehirlenmeye karsi 6nlem almalarina firsat
kalmadan zehirlenmektedirler. Odada olusan karbonmonoksit seviye-
sinin bir sistem tarafindan monitdrize edilmesi veya bu sistemin belli
bir seviyeden sonra uyarida bulunmasi insanlarin 6nlem almasinda
yardimei olabilmektedir. Yapilan bu galismayla insanlarin neredeyse
hicbir sey yapmasina gerek kalmadan yagam ihtimalini artiran bir sis-
tem gergeklestirilmistir.

KTUPRJ16-040

Karbonmonoksit Zehirlenmelerine Karsi
Akilli Ev Sistemi

. Yiiriitiicui:
Furkan Uglincii - frkanucuncu@gmail.com
_ Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Onder Aydemir

Proje Ekibi:

Samet Ak

Furkan Ugiincii
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Giiniimiizde bilgisayarlarin kontroliinii saglamak igin geleneksel olan
klavye ve fare kullanilmaktadir. Ancak ilerleyen teknoloji bu yontem-
lerin gelistirilmesinden yanadir. Teknolojik agidan bakildiginda cihaz-
larin galigma mantiginin direk olarak insan kontrolii odakli olmasi
istenmektedir. Ayrica uygulamalarin bu hale gelmesiyle kablosuz ha-
berlesmenin de 6nemi artmistir. Bilginin kablosuz iletimi saglanmaya
calisilmakta ve uzak mesafelere noktadan noktaya, noktadan gok nok-
taya veya kapsama alani igerisinde herhangi bir noktaya veri iletimi
yapilmasi miimkiin kilinmaktadir. Bu ¢alismada kablosuz olarak kul-
lanilabilecek olan, gonderilecek komutlar sayesinde kisilerin el ve par-
mak hareketleri vasitasiyla bilgisayar ile etkilesime girilmesine aracilik
eden bir gesit kontrol mekanizmasi ele alinmaktadir. Kullanilacak olan
goriintii isleme teknigi ile uzaktan kablosuz haberlesme saglayan bir
cihaz ile sistemin tasarimi yapilacaktir. El ve parmak hareketleri goriin-
tii isleme teknigi ile kamera tarafindan algilanip kablosuz haberlesme
aracihigiyla bilgisayara komut olarak aktarlacaktir.

KTUPRJ16-041

Sanal Mouse

Yiiriitiicu:
Sule Yapici - yapicisule@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Mehmet OZTURK

Proje Ekibi:
Sule Yapici
Meltem Al
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Bu proje ile birlikte, gliniimiizde her alanda insan faktoriiniin azalmasi
ve cihazlarin tek koldan yonetilmesinin ilk tercih halini almasi sebe-
biyle, tek yonetici ile birden fazla arag kullanimi hedeflenmistir. Birgok
alanda kullanilan makineler insanin aradan ¢ikarilmasiyla otonom sis-
temleri olusturmuslardir. Amaclanan bu projede tek arag yonetilerek,
diger aracglarinda ZigBee Protokolii sayesinde bu araci takibi sagla-
nacaktir. Yani kisaca uyumlu sekilde ve otonom hareket eden araglar
olusturulacaktir. Zigbee iletisiminin diger iletisimlere gore daha az giic
tilketmesi, ucuz olmasi, donanim yapisinin basit ve sade olmasi ayrica
diger sistemlere gore daha iyi bir kararlilik ve giivenirlilik gosterme-
si nedeniyle tercih edilmistir. Diger yandan ZigBee agi kurulumunda
zorluklar olmasina ragmen, kurulduktan sonra biiyiiyebilen yapisi ile
amagclanan uygulamaya en uygun segim olmaktadir . Ayni zamanda
insansiz araglar ozellikle askeri, iiretim ve ulagim alanlarinda hizla art-
maktadir. Proje ile birlikte, bu iki hizla biiyiiyen alan birlestirilip insan
faktorii alt seviyelere indirilmesi amaglanmistir.

KTUPRJ16-042

ZIGBEE Kablosuz Agi ile Haberlesen
Otonom Araglarin Birbirine Bagimh
Hareketlerinin Saglanmasi

Yiiriitiicu:
Yusuf Bayram - yusuffbayram61@gmail.com

Danigman:
Dog. Dr ismail KAYA

Proje Ekibi:
Yusuf Bayram
Arda Nazh
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Endiistriyel iiretim siireclerinin gelismesiyle birlikte, farkll amaclarla
sanayi tesislerinde kullanilan yanici, zehirli gazlar igin sizinti ve kaza
riski her zaman biiyiik bir tehlike arz etmektedir. Giiniimiize kadar
madenlerde yasanilan kazalarda biiyiik maddi hasarlarin yani sira can
kayiplari da yagsanmaktadir. Bu olaylarin dniine gegilebilmesi igin bir
takim tedbirlerin onceden alinmasi gerekir. Bu projede, madenler gibi
kapali alanlarda yanici ve patlayici gaz sizintilarinin olup olmadigini
belirlemek, eder sizinti varsa bu sizintilarin kaynagina yonelecek ve
ayni zamanda yetkili kisilere bildirecek bir robot prototipi tasarlanmasi
amaclanmaktadir. Bu robot kullanilarak, madenler gibi kapali alanlarda
can ve mal kaybinin 6nlenmesi hedeflenmistir.

KTUPRJ16-043

Maden Teftis ve Cevre Arastirma Robotu

Yiiriitiicu:

Osman Alp Gakir - osmanalp45@hotmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Ayhan Yazgan

Proje Ekibi:

Osman Alp Gakir

Muhammet Ali Turan
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Tiirkiye'de su anda kullandigimiz enterkonnekte sebeke sistemimizde
enerji talebi, gegmis yillardaki talepler ile ekonomik biiyiime gibi fak-
torler goz oniinde bulundurularak gikartilan tahminlere gore tahmin
edilip buna bagli bir elektrik enerjisi iiretimi gerceklestirilmektedir. Bu
da iiretimdeki fazlalik veya iiretimdeki azlik sebebiyle gerceklesen ari-
zalara sebep olabilmektedir. Akilli Elektronik Elektrik Sayaglarin yay-
ginlasmasiyla uygulanabilirligi oldukga kolaylagmistir. Geleneksel se-
bekelerin aksine Akilli Sebekelerde daha dengeli bir arz/talep dengesi
olusturma, dogal kaynaklari verimli kullanma, kayip-kagak kullanimini
engelleme gibi konular agisindan oldukga verimlidir. Bunlarin yaninda
manuel saya¢ okuma, manuel agma/kesme iglemleri gibi uygulamalara
da ¢oziim sunar ve is yiikiinii azaltir. Bu projede sayaglarla uzaktan gift
tarafli haberlesme saglayabilme yetenegiyle sayaci uzaktan okuyabil-
me ve sayaca uzaktan miidahale edebilme saglanacaktir. Boylelikle
sayactaki tiim veriler bilgisayar {izerinden anlik olarak okunabilecek
ve sayaca uzaktan erisimle enerji agma/kapama gibi islemler gercek-
lestirilebilecektir. Bu veriler dogrultusunda ise anlik olarak tiiketilen,

iiretilen, kayip gic gibi veriler de anlik okunabilecektir. Bu gelismeler
dogrultusunda enerji kesintileri en aza indirgenecek ve enerji kalitesi
yiikselecektir.

KTUPRJ16-044

Akillr Sebekelerde Uzaktan
Sayag¢ Okuma ve Cihaz Kontrolii

Yiiriitiicu:
0Oguzhan Safa Uzuntas - safaoguzhan@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Yusuf Sevim

Proje Ekibi:

0guzhan Safa Uzuntag
Biinyamin Sahin

Ali Hacihamzaoglu
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Tasarlamis olan projede isitme engelli ebeveynleri gocuklar ile daha
kolay iletisim kurmalari hedeflenmistir. Proje iki kisimdan olugmak-
tadir. Projenin ilk kismi ana aksam olan bileklik kismidir. Bu kisimda
tasarlanmis olan besigin alt kismina yerlestirilen verici modiilii tara-
findan gonderilecek sinyalleri (bebegin aglamasi esnasinda olusan
sinyaller) annenin bilekligi tizerindeki alicidan algilanip (Algilanma es-
nasinda titresim motoru kullanarak annenin hissetmesi ve hisse dikkat
cekebilmek igin ledle zenginlestirme islemi yapilacaktir.) boylece an-
nenin bebegin aglamasindan haberi olup anne ile bebek arasinda sag-
ikl bir isletisim gerceklestirilecektir. ikinci kisimdaki amag annenin
gerekli sinyalleri algilayip bebegin yanina varincaya kadar ki zamanda
bebegin susmasi igin bir siirlicii motoru yardimiyla besigin belirlenen
hizla sallanmasini saglamaktir.

KTUPRJ16-045

isitme Engelli Ebeveynler i¢in
Sesi Titresime Ceviren Bileklik

. Yiiriitiicui:
0Ozlem Akbulut - ayten@ktu.edu.tr
Danigman:

Dog. Dr. Ayten ATASOY

_ Proje Ekibi:

0zlem Akbulut

Salim Gimis
Onder Nemli
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Dogru ve sik yemlemenin hem siit verimi hem de hayvan saghgi iizerin-
de olumlu etkisi kabul edilmis bir gergektir. Ayrica siit ve besi hayvan-
cihginda ciddi maliyet iceren yem harcamalari karsimiza ¢ikmaktadir.
Son yillarda insanlarin bu tiir iglerde galisma isteginin azalmasi iireti-
cileri yeni yontemler aramaya itmistir. Bu yontemlerin basinda robot
teknolojileri gelmektedir. Proje kapsaminda besi hayvanlarinin daha
verimli beslenmesini, ozellikle zayif hayvanlarda daha fazla siit verimi
saglayan, atik azaltan, bakimi ve maliyeti az ayrica en onemli 6zellik
olarak yiiksek emek tasarrufunu amaglayan, gevre dostu bir robot ta-
sarlanmistir. Proje temel olarak sarj edilebilir bir bataryadan beslenen
kiigiik, kullamgh programlanabilir entegrelerden ve siiriicii devrelerin-
den olusan, verimliligi maksimize etmek igin akill kararlar verebilen bir
sistemdir. Her tiirlii isletmeci ve sanayi kurulusunun rahatga kullana-
bilmesi amaglanmaktadir. Yapilacak olan cihazin piyasadaki benzerle-
rinden farki, onlardan boyut olarak daha kiigiik, daha az enerji gerek-
tiren ve daha kullanisli olmasi en biiyiik avantajidir. Besi giftliklerine
yonelik olarak yapilmigsa da ortam kosullarina gore ayarlanarak farkl

dallardaki sanayi kuruluslarinda da kullanilabilir bir robottur.

KTUPRJ16-046

Yem itme Robotu

Yiiriitiicu:
Emre Aliyazicioglu - emrealiyazicioglu@gmail.com

Danigman:
Dog. Dr. Salim Kahveci

Proje Ekibi:

Emre Aliyazicioglu
Osman Soylemez
Alp Aslan
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Geligen teknoloji insan hayatini daha rahat ve yasanilir bir hale ge-
tirmekle birlikte birgok problemi de beraberinde getirmistir. Bu prob-
lemlerden biri de artan niifusla sehirlerin biiyiimesi bir yere gitmenin
zorlagmasidir. ilk olarak askeri amagli gelistirilen GPS sistemiyle
diinya iizerinde bulunan herhangi bir yerin koordinatlari ve bize gore
konumu belirlenebilmektedir. Hatta navigasyon sistemiyle araglarda,
telefonlarda sesli yonlendirme yapilabilmektedir. Ancak gelisen bu
teknolojiden engelli bireyler yeterince yararlanamamaktadir. Bu proje-
nin amaci GPS sistemini gorme engelli vatandaslarimizin kullanimina
daha uygun hale getirmek ve giinliik hayatta gitmek istedikleri yerlere
giderken yasadiklan zorluklari azaltmaktir. Bu amagla GPS destekli
ultrasonik yonlendirme cihazi tasarim ve uygulamasi yapilmistir.

KTUPRJ16-047

Gorme Engelliler igin GPS Destekli
Ultrasonik Yonlendirme

. Yiiriitiicui:
Suat Ozgiil - suateem29@hotmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Ayhan Yazgan

Proje Ekibi:
Suat Ozgiil
Nagihan Makul
Tayfun Sengiil
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Tasarladigimiz proje enerjiden tasarruf yapmak igin giines enerjisi ile
caligmaktadir. Elektrigin kesildigi durumlarda bile galisabilecek bir sis-
tem gelistirmekteyiz. Projemiz giines paneli, akii boliimi, akii sarj dev-
resi, regiilator devresi, mikroislemci, servo motorlari ve donel eksenli
sistemden olusmaktadir. Giines paneli giines enerjisinden elektrik iire-
tip akil sarj devresi ile enerjisini akiilere aktaracaktir. Akiideki enerjiyi
reglilator devresi ile istenilen seviyeye getirdikten sonra mikroiglemci
ve motorlara enerji verilecektir. Uzaktan kontrol bluetooth {izerinden
yapilacak, girilen komutlara gore mikroiglemcimiz motorlar kontrol
edecektir. Bu kisimda mikroislemcimiz motor kontrol devresi yardi-
miyla istenilen yonde motorlari gevirecektir.

KTUPRJ16-048

Giines Enerjisi ile Galisan Step Motorlarin
Uzaktan Kontrolii

Yiiriitiicui:
Ercan Ancak - ercanancakk@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Haydar Kaya

Proje Ekibi:
Bayram Tiirksoy
Kiibra Yilmazoglu
Ercan Ancak
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Bu projenin amaci, siirekli olarak hava kalitesi dlgen ve gerekli uyari
sinyallerini iireten bir kontrol sistemin gergeklestiriimesidir. Sistem
dort temel bilesenden olusmaktadir. ilk iinite kontrol karti olup, algila-
yici verilerinin okunmasi, bilgisayara aktarilmasi ve uyari sinyallerinin
olusturulmasini saglamaktadir. ikinci birim olan gaz algilayici blogu
MQ serisi gaz sensorlerinden olusmaktadir. Ortamin hava kalitesi 6l
¢lip, analog gerilim olarak kontrol kartina aktarmaktadir. Ugiincii inite
uyari blogudur. Ortamdaki zararli gazlarin yogunlugu kritik degerlere
ulastiginda gahisanlari gorsel, mekanik ve sesli olarak uyarmaktadir.
Son birim olan bilgisayarda, uygulama yazilimi ¢aligmaktadir ve kont-
rol karti tarafinda yollanan verileri gorsel ve sayisal olarak kullaniciya
sunmaktadir. Ayrica bu verilerin kaydedilmesini saglamaktadir.

KTUPRJ16-049

Uretim Ortami Hava Kalitesi Olgiim Ve
Uyari Sistemi

Yiiriitiicui:
Enes Cengiz - enescengiz@yandex.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. 0guzhan Gakir

Proje Ekibi:
Enes Cengiz
Zafer Basal
Osman Dogan
Kenan Bezci
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Proje kapsaminda diger kablosuz aglara gore daha az rasladigimizZig-
Bee protokolii ile bir galigma yapilacaktir. Bu gcaligma ozellikle otomas-
yon sistemlere uygun sekilde diistiniilmiistiir. Otomasyon sistemlerde
sensorler veya fakli cihazlar gok fazla sayida olup tek ag ile kontrol
edilir. Burda isin igine bu karmasik ag1 yonetmek girer ve zorluk seviye-
si artar. ZigBee protokoliindeki kendine 6zgii ag yapilari ile bu karma-
sikliklara bir ¢oziim getirilebilir. Projede veriler sensorlerden okunup
bu ag yapilarindan herhangi birisi kutulanacak ve veri aktarimi sagla-
nacaktir. Projenin segilme amaci, teknolojinin gelecegi olan Nesnelerin
interneti gatisi altinda M2M galismasi yapmak ve gelecekte bu alanda
calisma istegidir. Her cihazin bir ag yapisina ve kendi internetine sahip
olmasi gelecegin en biiyiik datasini olusturan alani haline gelecektir.
Ayni zamanda bu cihazlarin kendi arasinda iletisim kurup, kendileri ta-
rafindan yonetilen sistemlerin loT adi altinda geligmesi kesin olarak
nitelendirilebilir.

KTUPRJ16-050

Otomasyon Sistemlerde ZigBee Ag
Yapisinin Kurulmasi

Yiiriitiicui:
Selim Sagir - selimsagir61@gmail.com

Danigman:

Prof. Dr. Temel Kayikgioglu
Proje Ekibi:

Selim Sagir
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Isiga yonelen engelden kagan robot projesinde bir adet engel algilama
sensorii ve iki adet 151k algilama sensorii konulmustur. Mikro denetle-
yici olarak PiC16F628A kullanilmistir. Robot iizerinde engel algilama
sensorii olarak 1 adet MZ80 kizilGtesi sensor konulmustur. Isik algi-
lama sensor devrelerinde ise LDR (lightdependentresistance - fotodi-
reng) kullamlmigtir. Motor siiriicii olarak L293D motor siiriicii enteg-
resi kullaniimistir. Sistemin gelistirilebilir olmasi kullanicinin istedigi
alanlarda kullanabilmesi agisindan énemli bir unsurdur. Uzerinde bir
kag oynama ile savunma saniyisinde mayin tarama dedektorii olarak
ta kullanilabilir. Motorlarini giiglendirip yiik tasima amaghda kullani-
labilir. Bu proje ile ilgili yazilm yazildiginda sadece engelden kagarak
1siga yonelmesi ile kalmayip engeli gordiigii an engele kars bir iglem
yaptirabiliriz. Yaptiracagimiz isi kendimiz belirleyebiliriz. Sadece on
tarafina degil de sagina ve soluna cisim algilayici sensor koyarak ro-
botun sistemli hareket etmesini saglayabiliriz.

KTUPRJ16-051

Isiga Yonelen Engelden Kagan
Robot Projesi

Yiiriitiici:
Bugra KARSLI - bugrakarsli@hotmail.com

Danigman:
Dog. Dr. Salim KAHVECI

Proje Ekibi:

Bugra KARSLI

Ozgiir KALDI

Mehmet Yunus SARISU
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Otomatik kontrol sistemleri (OKS) giiniimiizde ¢ok yaygin olarak kul-
lanilan, giivenli gegis imkani saglayan sistemlerdir. Bu sistemler temel
olarak gegis noktasina kollu bariyer, kayar kapi, mantar bariyer gibi bir
kontrol {initesi yerlestirilerek arag gegislerinin kontrol edilmesi man-
tigina dayanir. Bu gegislerde kapinin agiimasini kontrol etmek iizere
sisteme RFID teknolojisi uygulanir. Bu teknoloji temel olarak radyo fre-
kanslari araciligiyla haberlesen bir alici ve vericiden olusur. Alici gegis
noktasina verici arag 6n camina monte edilir.

Otomatik kontrol sistemleri otoyol girig ve ¢ikis noktalarinda, iicretli
otoban ddeme noktalarinda, otoparklarda, 6zel kurumlarin ve iiniver-
site, hastane gibi devlet kurumlarinin arag giris noktalarinda ve buna
benzer pek ¢ok alanda kullanilirlar. Bu sistemlerde RFID teknolojisi
kullanilarak gegislerin giivenli ve hizli olarak yapilmasi saglanirken
ayrica gecis yapan araglarin kaydi da kolaylikla tutulur. Bu projede
mikroiglemci kontrollli, RFID tanima teknolojisi ile tanimlama yapan,
otomatik kontrol sistemi kollu bariyer otomatinin tasarimi yapilacaktir.

KTUPRJ16-052

RFID ile Mesafeden Kapi Agma

Yiiriitiicu:

Yusuf Eren Yazgoren - erenyazgoren@windowslive.com
Danigman:

Dog. Dr. Ayten Atasoy

Proje Ekibi:

Yusuf Eren Yazgoren
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Geligen teknoloji ile ortaya gikan akilli telefonlar topluma hizla yayil-
mis ve herkesin ihtiyaci haline gelmistir. Hayatimizda aktif olarak rol
alan akilli telefonlar ile kisisel sosyal medya hesaplari, e-postalar vb.
kontrol altinda tutulurken cihazlarin pili hizla azalmaktadir. Kablosuz
sarj denildiginde ilk olarak akla gelen indiiksiyon bobini ile donatilan
cihazi, manyetik bir alan olusturarak fiziksel kablo baglantisi olmadan
sarj etmektir. Yapilan bu projede bu sistem kullanilarak bir verici devre
olusturulup cihazin (alici devre) sarj edilmesi saglanacaktir. Sistemin
gonderici boliimiinde bulunan bobinden akim akitilarak bobinden bir
manyetik alan olusturulur. Daha sonra alici kismindaki bobin de bu
manyetik alandan etkilenir bu sayede ikinci bolgede bir gerilim endiik-
lenmis olur. Endiikledigimiz bu gerilimle de alici devrede akim akma-
sini saglariz.

KTUPRJ16-053

Kablosuz Enerji iletimi ile Sarj Cihazi

Yiiriitiicu:

Emre Doksanoglu - emredoksanoglu@hotmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Mehmet Oztiirk

Proje Ekibi:

Emre Doksanoglu

Mert Colak
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Gegmisten giiniimiize insan hayatini kolaylastirmak ve korumak ama-
ciyla gesitli kullanim alanlarina sahip robotlar icat edilmistir. Bu proje
kapsaminda ultrasonic ses sinyalini algilayip sinyalin geldigi noktaya
giden bir robot tasarlanacaktir. Bu proje tasarimi; insanlarin saghgini
ve giivenligini tehdit eden alanlarda kullanilmak iizere olugturulmus-
tur. Bu dogrultuda onerilen proje sanayilerde, madenlerde veya ka-
rantina altindaki ortamlarda malzemenin bir yerden bir yere insansiz
tasinmasinda kullanilacaktir. Boylelikle tehlikeden uzak ve giivenli bir
sekilde isin yerine getirilmesi amaclanmistir.

KTUPRJ16-054

Ultrasonik Ses Kontrollii Robhot

Yiiriitiicu:

Esma Kadi - esmakadi.061@gmail.com
. Danigman:

Prof. Dr. Ismail Hakki Gavdar

Proje Ekibi:

Esma Kadi

Atilla Ulugay
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Giiniimiiz diinyasinda teknolojinin girdigi birgok alan vardir ve bun-
lardan biride insan sesinin taninmasi ve buna bagl olarak bunu kul-
lanabilmektir. Bu sebeple bizde arastirma konusu olarak ses tanima
lizerine sesli komutlarin bir kontrolor isleyicisi ile elektriksel yiikleri
kontrol etmeyi amagladik. Sistemimizde sesin taninmasi saglamak
amaclyla Vrbot ses modiilii, alinan sese bagli olarak her ses igin ata-
nan gorev igin bir yonetici pozisyonunda mikroiglemci kullandik. Bunu
da Arduinomodiilii ile sagladik. Arduino modiiliiniin gikisina elektriksel
yiik olarak bir servo motor 4 adet led baglayarak ses tanima ve ¢ikista
yiikii calistirmis olduk. Bu sistem ile endiistriyel ortamlarda ses ile yo-
netilmesi istenilen araglarda, ev kullanicilari igin ayni sekilde istenilen
kolaylk saglayacag diisiiniilen elektriksel araglarda ve daha birgok
uygulama sahasi olan yerlerde kullanabiliriz.

KTUPRJ16-055

Sesli Komutlarin Vrbot Entegresiyle
Elektriksel Yiiklerle Ger¢eklenmesi

Yiiriitiicui:
Selguk Aydinli - Selcukkmetin21@windowslive.com.tr

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Gokge Hacioglu

Proje Ekibi:
Selguk Aydinh
Baris Kaplan
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Giiniimiizde teknoloji birgok alanda hizl bir sekilde gelismektedir. Geli-
sen bu teknoloji tarimsal alanda etkili olup uzaktan erigimi de oldukga
kolay bir hale getirmistir. Bu projede tarimsal sulama iglemini uzaktan
kontrol edebilme, topragin nem oranini takip etme ve mahsullerin anlk
durumunu gorsel olarak takip edebilme iizerinde durulmustur. Proje
kapsaminda topraga yerlestirilmis akilli sulama sistemine interaktif
ortam iizerinden verilecek komut ile sulama islemi baslatilacak, sis-
temde kullanilacak nem sensorii ile de topragin yeterli su ihtiyacini
karsilayip karsilamadigi anlasilarak, yeterli sulama yapildiginda alina-
cak uyari ile selenoid su valfi otomatik olarak devre disi kalacaktir. S6z
konusu nem sensoriiniin algiladigi veriler Arduino Uno R3 mikro denet-
leyicisinde islenerek, Ethernet Shield eklentisi ile internet ortamina ak-
tarilacaktir. Sistemin ongoriildiigii sekilde ¢alisip calismadigini kontrol
etmek amagh kamera sistemi kurulacak olup sistem kontroliiniin yine
internet lizerinden gerceklestirilmesi saglanacaktir.

KTUPRJ16-056

Uzaktan Erigimli Akilli Sulama Sistemi

Yiiriitiicu:
Gozde Saglam - gozdesss61@gmail.com

Danigman:
Prof. Dr. Ali GANGAL

Proje Ekibi:
Gozde Saglam
Mehmet Akkaya
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Proje kapsaminda; hedefi algilayip hiz ve uzaklik tespiti yapmak iizere
Frekans Modiilasyonlu Siirekli Dalga (FMSD) radari ile Akilli Park ve
Erken Kaza Uyan Sistemi tasarlanmistir. Elektromanyetik dalgalarin
kullanildigi bu sistemde verici antenden gonderilen siirekli dalganin
cisme carpip geri yansiyarak alici antene ulagsmasi ve bu yansiyan
(eko) sinyallerin islenmesi s6z konusudur. Gonderilen sinyal Frekans
Modiilasyonlu bir sinyaldir. Alinan sinyallerin islenmesi igin sinyal filt-
releme ve sinyal isleme devreleri kullanilmistir. Sinyaller MATLAB prog-
raminda islenmis olup radarin algiladigi cismin mesafe ve hiz bilgileri
ile goriintiilenmistir. Ote yandan radar diizenegine, mesafe degerlerine
gore renkleri degisecek ledler eklenmis, sistem bir araca veya park
alanina yerlestirilerek park etme igleminde kolaylik saglanmistir. Sis-
temin araglarda kullanimi ile trafikte seyir halindeyken arkadaki aracin
takip mesafe bilgisi alinabilir. Sistemin isleyisindeki hatalari tespit igin
‘ Labwiev " ile benzetim galigmalar yapilmistir. Ayrica siirekli enerjili
durumda bulunmasi gereken bu sistemin gii¢ beslemesi, birbirinin ye-
degi olarak galisabilecek gii¢ kaynagi ve bataryadan olusan iki farkl
besleme sistemiyle saglanmistir.

KTUPRJ16-057

FMSD Radari ile Akilli Park ve
Erken Kaza Uyari Sistemi

Yiiriitiicui:
Ayhan Ulug - ayhanuluc1.683@gmail.com

Danigman:
Dog. Dr. Kadir Tiirk

Proje Ekibi:
Ayhan Ulug
Ozlem Zaif
Cihat Ayan
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Giiniimiizde insanlar yogun hayat tempolari nedeniyle bazi alanlarda
onlara kolayliklar saglayacak teknolojilere yonelmeye baslamiglardir.
Bu durum da bizleri insanlarin hayatlar kosullarini daha kaliteli ve
giivenli hale getirecek olan akilli ev uygulamalarina yonlendirmistir.
Akillr ev uygulamalari ile giiniimiizde tek tikla kendi evimizdeki Gnemli
faktorleri kontrol edebilme ayricaligina ulagabilmekteyiz. Bu projede
bir kontrol {initesi yardimiyla ev i¢inde bulunan aydinlatma sistemleri,
bahge aydinlatmasi, garaj kapisi ve perde kontrolleri yapilacaktir. Sis-
temde sensor kontrollerinin yaninda kullanicidan gelen komutlara bag-
I olarak da kontrol gergeklesecektir. Kullanicimi android bir uygulama
yardimiyla komutlari sisteme gonderecektir. Ayrica kullanici sensorleri
aktif ettigi takdirde komut olmaksizin sistem kendi kendini de kontrol
edebilecektir.

KTUPRJ16-058

Android Tabanh Akilli Ev Otomasyonu

Yiiriitiicu:

Nurgiil Golak - nurgulcolak@windowslive.com
Danigman:

Dog. Dr. Kadir Tiirk

Proje Ekibi:

Nurgiil Colak

Aylin Biiyiiktas
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Yapilan birgok calismada konumsal bilgiye gereksinim duyulmasi;
konumsal verileri toplayan, depolayan, sorgulayan ve analiz eden
bilgisayar sistemlerine olan ihtiyaci 6n plana gikarmaktadir. Deprem
de dahil olmak iizere dogal afetler ve gesitli yan etkenler bu sistemi
gerekli hale getirmistir. Scada sistemlerine iyi entegre olmus bir CBS
sistemi, ekstra maliyet olarak yazilim lisans iicreti, bu alanda uzman-
lagsmis harita ve elektrik miihendisleriyle birlikte oldukga ucuza yaygin
bir sekilde kullanilabilir duruma gelecektir. Scada sistemlerinin daha
da yayginlagsmasi ile beraber, mevcut hat bilgilerinin bir veri tabaninda
saklanmasi, haritasinin goriintiilenmesi ve ariza vs. durumlarda direk
miidahale etmek agisindan bilgiye kesin ve hizli ¢oziim bulunmasi ka-
¢inilmazdir. Kontrol merkezine entegre edilecek harita destegi ile abo-
neler, salt tesisleri, hatlar, direkler vb. birgok birim anlik kontrol agina
dahil olmug demektir. Bu birimlere ait veritabanlari cok kolay olusturu-
labilir, degistirilebilir ve paylasilabilirdir. Projede kullanilan veritabani
MS ACCESS veri tabanidir ki, bu birgok uygulamayla online olarak gali-
sabilen ve sorunsuz okuma, yazma ve paylagma kapasitesine sahiptir.

KTUPRJ16-059

Enerji Dagitiminda Cografi
Bilgi Sistemi (CBS)

. Yiiriitiicui:

Samed Semih Omiir - s.s.omur@hotmail.com
Danigman:

Prof. Dr. Ali Gangal

Proje Ekibi:

Samed Semih Omiir

ibrahim Onur iskender
Abdulkadir Doksanoglu
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Sanayi tipli makinalarda makina galigirken makinaya yaklasan herhan-
gi bir insanin giivenligi igin bazi giivenlik sistemleri bulunmaktadir.
Fakat bu giivenlik sistemleri zaman gegtikce ilevini yitirebilir ve ma-
kinanin bazi hareketli parcalari insanlar igin tehlike arz edecek duruma
gelebilir. Bu proje ile bu tiir sanayi makinalarinin etrafina seyyar lazerli
bariyer sistemi kurup daha sonra buradan gelen veriyi bir mikro denet-
leyici ile isleyerek,vericinin verdigi lazer sinyali alic tarafindan alina-
madigi zaman bir role yardimiyla makinaya verilen enerjiyi keserek
olasl tehlikeyi onlemek planlanmaktadir. Hedeflenen sistemin maliyeti
diisiik, kurulumu kolay, ayni zamanda makinaya bagli olarak ¢alisma-
digindan dolayl makinada meydana gelebilecek herhangi bir ariza sii-
resince ¢ikartilip, baska bir makinada kullaniimasi miimkiindiir.

KTUPRJ16-060

Sanayi Tipli Makinalar igin Seyyar
Lazerli Bariyer Sistemi

Yiiriitiicui:

Resul Memmedov - resulmemmedov@hotmail.com

Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Hakan Kahveci
Proje Ekibi:

Resul Memmedov
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Tasarlanacak olan kablosuz tansiyon aleti atardamarlar tizerinden kan
basincini lgebilen cihazdir. Yapilacak olan bu cihaz dijital ozellikte
olup, dlctiigii verileri kablosuz teknoloji ( bluetooth ) ile akilli telefona
aktarilmasina veya bilgisayar ortamlarina aktarilmasina olanak sagla-
maktadir. Tansiyon aletleri kan basincini 6lgmeye yarayan, bir kag fark-
i tipi bulunan cihazlardir. Elektronik tansiyon aletleri dl¢limii otomatik
olarak yapmaktadir. Bireyin koluna takilarak, tek bir tus sayesinde hizl
bir sekilde tansiyon &lciimii gergeklestirecektir. Olgiim sonucu elde
edilen veriler, bluetooth teknolojisiyle dijital tansiyon aletinin hasta-
nede bagl oldugu cihaza veya doktorun telefonuna aktarilabilecektir.

KTUPRJ16-061

Kablosuz iletisimli Dijital Tansiyon Aleti

. Yiiriitiicu:
Omerhan Helvaci - omerhlve1@gmail.com

Danigman:
Prof. Dr. Temel Kayikgioglu

Proje Ekibi:
Omerhan Helvaci
Cevdet Tung
Burak Altan
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Projenin yapimindaki amag giivenlik sistemlerini biraz daha gelistir-
mek ve piyasaya biraz daha genis yelpaze katacak bir iiriin saglamak-
tir.

KTUPRJ16-062

Kamerali Ve Lazerli Giivenlik Sistemi

Yiiriitiicu:

Murat Bilir - muratbilirr@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Hakan Kahveci

Proje Ekibi:

Murat Bilir
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Onerilen projenin amac, sanayide kullanima yonelik iiriin algilama ve
tanimlama yapabilen otonom robotlarin tasarimi, tiretimi ve testidir.

Robot yiikleme bolgesinden almis oldugu iiriinii, barkodunu okuyarak
gotiirecegi adresi belirlemekte ve bosaltma alanina birakmaktadr.
Ardindan yeni yiikleme igin tekrar yiikleme bolgesine donmektedir.
Uriin tasnif robotu 25 cm x 15 cm ebatlarinda dort tekerlekli ve dért
DC motorludur. Yiikleme haznesinde iiriinii algilayan ve bar kodunu
okuyan sensorler bulunmaktadir. Ayrica robot, on tarafinda kizilotesi
algilayicilarla zemindeki beyaz ¢izgi takip etmekte ve yiikleme/bosat-
Ima bolgelerinin adreslerini belirlemektedir. Robotun kontrolii Arduino
Mega mikro denetleyici kartiyla gergeklestirilmistir. Robotun enerji ge-
reksinimi 8 adet 2700 mAhNiMh pil grubuyla saglanmaktadir.

KTUPRJ16-063

Uretim Sanayine Yonelik Robotik
Otomatik Uriin Tasnif Sistemi

Yiiriitiicu:
Ahmet Murat Erturan - a.muraterturan@hotmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. 0guzhan GAKIR

Proje Ekibi:

Ahmet Murat Erturan
Omiir Umit Demirtas
Ahmet Rasit Acir
Bayram Yildirm
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Ulkemizde ¢im kesme makinalarinin kullanimi hizla artarken benzeri
makinalar tarim alanlarinda da cali-girpi kesmede kullanilmaktadir.
Bu makinalar gogunlukla mazot ve benzin gibi petrole dayal yakitlar
kullanilarak ¢ahstinlmaktadir. Elektrikle galisanlari da son zamanlarda
artmaya baslamistir. Ancak uzatma kablosu ve akii dolum sorunlari
nedeniyle sebeke prizinden uzak yerlerde elektrikli olanlardan gok,
hala mazot, benzin ve gaz ile galisanlar tercih edilmektedir. Oysa bu
makinalar giindiiz giinisiginda arazide kullaniimaktadir. Bu proje kap-
saminda hem sebekeden hem de fotovoltaik giines panellerinden bes-
lenebilen seyyar bir sarj cihazi gelistirilecektir. Bu sarj cihazi taginabi-
lir 0zellikte olacak, galisilan arazinin bir kenarina konusglandirildiktan
sonra elektrikli makinanin galismasi igin gerekli elektrik gliciinii iretir-
ken gerektiginde de yedekleme amaciyla akii sarji da yapilabilecektir.
Bu projenin gergeklestirilmesiyle ithal petrole dayali yakitlar yerine
yerli tiretime dayali cihazlarla giines enerjisi kullanilmis olacak ve iilke
ekonomisine katki saglanacaktir.

KTUPRJ16-064

Elektrikli Gim Kesme Makinalari igin
Seyyar Fv Sarj Cihazi

Yiiriitiicui:

Giilgin ilayda Ozagviran - gulcinozagviran@gmail.com

Danigman:

Prof. Dr. ismail H. Altag

_ Proje Ekibi:

Giilgin llayda Ozagviran

Kasim Kubilay Siirmen
0guzhan Karabulut
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KTUPRJ16-065

Akilli Sebeke Uygulamalar igin iki Yonlii
Da-Da Donistiiriicii Tasarimi

Yiiriitiicui:
Mehmet Tamer Aktas - m.tameraktas@hotmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Emre Ozkop

Proje Ekibi:

Mehmet Tamer Aktas
Orkun Yasar

Zeki Oguz Demircioglu
Mehmet Topuzoglu

e

Brojesligryagan DAakaenteg agiiaendikb sistgrabAnb dicaardshed g edistii
aksferpigasaka pordii dxhddediniighiade kataghk biatatimsai amgl-
tamasi gergeklestirilmistir. Gliniimiizde kullanilmakta olan iki yonlii
dondstiiriicii tiirleri incelenerek, birbirlerine gore avantaj ve dezavan-
tajlari belirlenmis, matematiksel modelleri olusturularak benzetim
calismasi yapilmis ve sonunda kararlastirilan doniistiiriiciiniin uygu-
lamasi gergeklestirilmistir. Bu galisma ile son donemin en popiiler ¢a-
lismalarindan olan akilli sebeke uygulamalari igin iki yonlii bir DA-DA
donistiiriicti tasarimi yapilarak enerji depolama sorununa maliyeti
diisiik ve verimli bir ¢oziim getirilmeye gahgiimistir.
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Proje gergek zamanli kelime bazl geviri yapacaktir. Herhangi bir And-
roid isletim sistemine sahip akilli telefonda galisacaktir.Telefonun ka-
merasindan saniyede 10dan fazla fotograf karesi alarak,anlk olarak
alinan kareler iglenecektir. Kelimeler harf harf kirpilmakta, kirpilan
harfler tanima iglemine tabi tutulmaktadir. Harfler tanindiktan sonra
kelime olusturulmakta ve olusturulan kelime anadilden hedef dile do-
niistiiriiliip telefonun ekranina, orjinal kelimenin bulundugu konuma
bastinimaktadir. Anlik gergek zamanl kelime gevirici uygulamasi bu
yontemleri detayli matematiksel ve miihendislik yontemlerin kullanil-
maktadr.

KTUPRJ16-066

Gergek Zamanl Kelime Bazh
Ceviri Uygulamasi

Yiiriitiicui:

Mahmut Karali - ceng.karali@gmail.com
Danigman:

Prof. Dr. Cemal Kdse

Proje Ekibi:

Adem Kose

Mahmut Karali
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Bu projede yazilim tabanh agda (SDN) flow tablolarinin gorsel analiz
edilmesi ve kullanicilar tarafindan network topolojilerinin olusturma-
sini saglanan bir program yazilacaktir. Kullanici topolojileri olustur-
duktan sonra switch'lerdekiflow tablolari incelenecek ve hostlar ara-
sinda trafikler olusturulacaktir. Program Python dilinde yazilacak olup
arayiiz olusturmak icin PyQt Designer kullanilacaktir. Network emiile
etmek icin Mininet programindan yararlanilacaktir. Bu proje tamam-
landiginda lisans ogrencilerinin network alt yapisini ve trafigini daha
iyi bir sekilde anlayip analiz edebilecekleri bir egitim araci olarak kul-
lanilabilecektir. Bu program sadece egitim amagl degil ayni zamanda
sifirdan bir ag olusturmak isteyen endiistriyel sirketlerin de bir model
olarak kullanabilecekleri bir arag olacaktir. Bu sayede sirketlerin swit-
ch, router ve diger ag malzemeleri igin yapacaklari yatirimlar 6nceden
taslak olusturmak suretiyle fayda-analiz-kalite arastirmasi yapabile-
ceklerdir.

KTUPRJ16-067

Yazilim Tabanh Aglar igin
Gorsel Analizi Araci

Yiiriitiicui:
Nesibe Yavuz - nyavuz.nm20@gmail.com

. Danigman:
0dr. Gor. Selguk Cevher
Proje Ekibi:

Nesibe Yavuz




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Projenin amaci; bilgisayar kullaniminda hem klavye hem mouse ile
olan etkilesimdeki zorluktan dolayr mouse ortadan kaldirlarak daha
aktif kullanim saglamaktir. Genel itibariyle proje, gozdeki iris hareket-
lerinden yararlanilarak kisinin bir bilgisayar ekrani iizerinde nereye
baktigini “ekran {izerinde sag, sol, alt, list ve merkez dogrultularinda
yapilan bakislarin tespitiyle “ bulmak ve g6z bakis yonii tespiti ile mou-
se hareketini gergek zamanli olarak gergeklestirerek insan bilgisayar
etkilesimini gozlemleyebilmektir. Projede izlenen yol; webcam den yiiz
algilanmasi, yiiz algilamadan sonra gozii odaklama, goz hareket yonii-
nii bulma algoritmasi gelistirme ve harekete gore Mouse etkilesimini
saglamaktir.

KTUPRJ16-068

Gercek Zamanli Goz ile
Mouse Kontrolii

Yiiriitiicu:
Eda Demirbay - sedatgormus@ktu.edu.tr

Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Sedat Gormiis
Proje Ekibi:

ENNIIGE




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Giiniimiizde teknolojinin gelismesiyle beraber en dnemli problemler-
den biri de verinin giivenli iletilmesidir. Bu kapsamda sifreleme algorit-
malari daha fazla 6nem kazanmistir. Sifreleme algoritmalarinin giiglii
olmasinin yani sira hizli olmasi da bir o kadar 6nemlidir. FPGA(Fiel-
dProgrammableGateArray), donanim seviyesinde ve ozel tiimlesik
devre mantigiyla galistigi igin islemler diger platformlara gore daha
hizli bir sekilde gergeklesir. Bu yiizden cesitli sifreleme algoritmalarini
VHDL ile FPGA platformunda kullanmak amaglandi. Boylece var olan
ve gelisen sifreleme teknolojilerine katkida bulunmak istenmistir. Eger
proje basarili olursa bu sistem gogu teknolojik aletlere entegre edilerek
veri giivenligi saglanmis olunur. Proje, metin sifreleme, gsm, taginabilir
ve flash bellek sektorlerinde hizmet veren sirketlerde kullanilabilir.

KTUPRJ16-069

FPGA ile Sifreleme

: Yiiriitiicu:
Ibrahim Babalik - ibrahimbabalik@gmail.com
_ Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Ibrahim Savran

Proje Ekibi:

ibrahim Babalik

Ersin Giindogdu
Recep Altun




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Projede Raspberry Pi ile bir aracin wifi iizerinden uzaktan kontoliiniin
android uygulama iizerinden yapilmasi amaglanmistir. Projede 2 adet
dc motor, tekerlekler, Raspberry pi 3 ve motor siiriicii karti kullanila-
caktir.

Uzaktan arag kontroliiniin Arduino ile yapilmasi popiiler bir uygulama-
dir. Ancak bu projede diger uygulamalardan farkli olarak wifi izerinden
baglanti saglanacak ayrica Raspberry pi kullanilacaktir.

KTUPRJ16-070

Raspberry Pi ile Wifi Uzerinden
Uzaktan Arag¢ Kontrolii

Yiiriitiicui:

Salih Miryan - salihmiryan@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Sedat Gormiis

Proje Ekibi:

Salih Miryan

Nimet Kog




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Giiniimiizde video oyunlan bilgisayar, oyun konsolu ve telefon piya-
sasinda oldukga biiyiik yer tutmaktadir. Projenin amaci Unreal Engine
oyun motoru kullanilarak First PersonShooter (FPS) tarzinda bir bilgi-
sayar oyunun yapilmasidir. Bu oyun ag iizerinden birden ¢ok oyuncu
tarafindan oynanabilir 6zellikte olacaktir. Oncelikle bir FPS oyununda
bulunmasi gereken ozellikler arastirilacak, daha sonra Unreal Engine
grafik ve blueprint(programlama) kisimlari 6grenilecek ve uygulana-
caktir. Ayrica kullanilacak grafikler, Maya, Autocad ve Blender prog-
ramlari aracihg ile olusturulacak, internet ortaminda bulunan bazi ha-
zir grafikler de kullanilacaktir. Projenin her agamasinda ve en sonunda
testler yapilacaktir. Bunlarla birlikte oyunun grafik performansi, hizi ve
mantik hatalari optimum diizeye getirilecektir.

KTUPRJ16-071

Unreal Engine ile Fps Oyunu

Yiiriitiicui:

Hiinkar Purtul

. Danigman:
0gr. Gor. Omer Gakir
Proje Ekibi:

_ Hiinkar Purtul
Ibrahim Akkasoglu




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Ogrencilerin sinav zamanlar yasadigi en biiyiik sikintilardan birisi
kirtasiyede not arama, buldugu notu gikartma gibi birgok is igin gok
zaman kaybetmesi, sira beklemesidir. Kirtasiyelerde sira beklemeden
online olarak istenilen dosyanin yiiklenebilecegi ve istenilen zaman-
da alinabilecegi bir sistem planlanmaktadir.Ayrica her kullaniciya ve
kirtasiyeye sistemde belli miktar arsiv tutma imkani saglanacaktir.
Bu sayede kullanici kirtasiyeleri tek tek dolagmadan internet iizerinde
rahatga istedigi notu arayabilecek ve zamandan tasarruf edilmis olu-
nacaktir. Arsiv durumunun kirtasiyeler yoniinden de avantaji olacaktir.
Kirtasiyelerde notlar diizenli tutmak igin yogun bir efor sarf ediliyor.
Ne kadar ugrasilsa da miisterilerin diizgiin incelememesi, aldigi notu
yerine birakmamasi nedeniyle ortada biiyiik bir karigiklik meydana ge-
liyor. Yapilan sistemin bu sorunu da ¢ozecegini diisiiniilmektedir.

KTUPRJ16-072

Easy Printer

Yiiriitiicui:

Kenan Subasi - kenansubasiceng@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Sedat Gormiis

Proje Ekibi:

Kenan Subasi

Hacer Nur Yanaral




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Giiniimiizde mobil uygulamalar teknolojinin gelismesiyle hayatimiz-
daki payi oldukga artmigtir. Mobil uygulamalar yaygin kullanim alani,
kolay erigsim ve birgok ihtiyacimizi karsilayacak sekilde fonksiyonel
olmasiyla hayatimizi kolaylagtirmaktadir. Projenin amaci ¢ocuklarin
programlama agisindan kullanacagi yontemleri, adimlari kendisinin
belirleyebilecegi uygun ortam saglanarak belli hedefler dogrultusun-
da sonuca ulagmasi istenmektedir Proje kapsaminda bu uygulama
ile cocuklara programlamayi alistirmak, sevdirmek ve uygun adimlari
gostermek amaglanmistir. Bu sayede gocuklarin kiigiik yastan basla-
yarak her tiirlii probleme karsi programlamali bir yaklagim takip etmesi
amagclanan hedef olmustur.

KTUPRJ16-073

Kiigiik Gocuklar i¢in Programlamaya
Dayali Mobil Tabanh Uygulama

Yiiriitiicui:
Mehmet Enes Hatun

Danigman:

Yrd. Dog. Dr. ibrahim Savran
Proje Ekibi:

Mehmet Enes Hatun




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Bu projede A5 inde iginde bulundugu sifreleme metodlari incelenmis,
genel galigma prensipleri agiklanmistir. FPGA (FieldProgrammable-
GateArrays) hakkinda bilgi verilmistir. Caligmanin uygulama kismin-
da ise cep telefonlarindaki giivenlik algoritmasi A5, sayisal donanim
tasarlama dili olan VHDL (veryhighspeedintegratedcircuit hardware
descriptionlanguage ) ile tasarlanmig ve FPGA donanimi iizerinde test
edilmistir.

KTUPRJ16-074

FPGA ile A5 Ve RC4
Algoritmalarinin Tasarimi
Yiiriitiicui:

Biisra Karabela - busrakarabela@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. ibrahim Savran

Proje Ekibi:

Biisra Karabela




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Projenin amaci Android ortaminda ses dosyasindan giiriiltiiyii otoma-
tik saptama ve giiriiltiiyii kaldirmaktir. Giristen bozulmus ses sinyali
verilerek, otomatik olarak bozulmus drnekleri yerleri saptanir ve uygun
degerlerle bozulan ornekler kaldirilir. Bu islemler iki adimda yapilacak-
tir; saptama ve interpolasyon. Saptama adimi, bozulmus orneklerin
yerlerinin bulunmasina bagl olarak interpolasyon performansi igin
onemlidir. Bu adim igin basit bir Median siizgeci veya tiirev hesap-
lamalari uygulanacaktir. interpolasyon adimi, yerleri tespit edilmis
bozulmus ornekleri kullanilir. Bu adimda metodlar kayip orneklerin
aradegerlendirmesi igin gelistirildi. Segilecek uygun parametrelerin
(esikdeger, pencere boyutu, iterasyon sayisi, fiizyon degeri ) etkisi so-
nucunda giiriiltii kaldinlacaktir.

KTUPRJ16-075

Giiriiltiilii Ses Dosyasindan Giiriiltiiyii
Otomatik Saptamak ve Kaldirmak

Yiiriitiicui:
Cevat Aktas - ceng.karali@gmail.com

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Bekir Dizdaroglu

Proje Ekibi:
Cevat Aktas
Salih Tosun




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Oyuna renkli bir top olarak baglanmaktadir. Oyunda kiigiik toplari yi-
yerek biiyiimektedir. Oyun platformu labirent bir alana benzemektedir.
Oyundaki bu labirenti olusturan duvarlar rastgele olacak sekilde asag
ve yukari inerek labirentin sekli siirekli degistirilir. Kisi bu labirentin
icinde dolanarak tiim toplari toplamaya calisir. Oyuna 0 puan ile bas-
laniip 100 puana ulagsmaya caligilir. Oyuncu 100 puana ulastiginda
etap biter.Eger kendi rengimizdeki kiiglik kiireleri yersek puanimiz ek-
silecektir. Oyun icerisindeki tiim kiireler hareket edecek bdylece hem
avcl hemde av konumuna diistilmiis olacaktir. Oyunda farkli cezalar
uygulayabilen veya ddiil verebilen farkl renkte kiireler farkl etaplarda
cikacaktir. Bu projenin amaci insanlarin eglenceli bir vakit gegirmesini
saglamak icin olabildigince gergekgi bir oyun ortaya gikarabilmektir.

KTUPRJ16-076

Unity ve Android ile Oyun

Yiiriitiicu:

Esra Giin - esragunn@gmail.com
Danigman:

Prof. Dr. Cemal Kose

Proje Ekibi:

Esra Giin




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Giiniimiizde Integrated Development Environment (IDE) olarak adlan-
dirilan gelistirme ortamlari, hizli ve rahat yazilim gelistirme adina sag-
ladigi araclarla proje geligtirme siirecinin verimliligini artiran 6nemli
yazilimlardir. Bu yazilimlar temel olarak sundugu

* Dile gore soz dizimi renklendirmesi yapan gorsel metin editorii,

« Tiimlesik derleyici, yorumlayic, hata ayiklayici,

+ Kod tamamlama,

« Test hata analizi araglar ile gelistiricilere dikkate deger kolayliklar
saglar

Gergeklestirilmesi planlanan bu projenin de temel amaci kullanicila-
rin mobil ve masaiistii cihazlarini kullanarak Main() metoduna ihtiyag
duymadan, Java kod pargaciklarini uzak sunucularda ¢alistirip sonug-
larini interaktif olarak gorebilecegi bir gelistirme ortami tasarlamaktir.
Gelistirme ortaminda yazilan kod, Linux sunucu iizerinde derlenip ¢a-
histinlarak ¢ikti ve hatalar web servisleriyle kullaniciya yansitilacaktir.
istemci olarak masaiistii ve Android uygulamalar gelistirilecektir.

KTUPRJ16-077

Sunucu Bazli Basit Bir Java Geligtirme
Ortaminin Tasarlanmasi

Yiiriitiicii:
Fethi Erding Uzun - info@fethierdincuzun.com

Danigman:

Yrd. Dog. Dr. Hiiseyin Pehlivan
Proje Ekibi:

Fethi Erding Uzun




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Proje kapsaminda ilk olarak mobil cihaz kaynakh kisisel gizlilige yo-
nelik tehditler tespit edilecektir. Projenin ikinci agamasinda ise tespit
edilen tehditlere karsi onleme mekanizmasi tasarlanip gerceklestiri-
lecektir. ilgili 6nleme mekanizmas! kisisel verilerin mobil cihaz diina
izinsiz olarak ¢ikmasini engelleyecektir. Gergeklestirme mekanizmasi
isletim sistemi gekirdegi seviyesinde g¢alisacaktir ve kullanici seviye-
sinde galisacak mobil uygulama ile haberlesecektir. Projenin son asa-
masinda, tasarlanan sistemin uygulamalar {izerinde yol agtigi ek yiik
analiz edilecek ve benzer ¢alismalar ile kiyaslanacaktir. Elde edilecek
ciktrile mobil isletim sistemi en alt seviyede koruma altina alinip, yeni
nesil saldirlar ve tespiti zor zararli yazilimlara karsi da dayanakli hale
getirilecektir.

KTUPRJ16-078

Mobil Cihazlarda Kisi Gizliligi Korumas Ve
Veri Sizintisi Onleyici Giivenlik Kalkani

Yiiriitiicii:
Halit Alptekin - info@halitalptekin.com

Danigman:

Dog. Dr. Mustafa Ulutas
Proje Ekibi:

Halit Alptekin




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Son yillarda hesaplamali genetik lizerindeki ¢aligmalar, sirali gen dizi-
limlerini kullanarak genomlari ve onlarin fonksiyonlarini anlama iize-
rinde yogunlagmistir. Yiiksek verimli dizileme teknolojileri sayesinde,
iiretilen genis oOlgekli dizi verileri, hem zaman agisindan hem de mali-
yet agisindan etkili bir sekilde islenebilmesi gerekmektedir. Bu galis-
mada meta genom gen tanima igin yiiksek performansl bir yontem
sunulmustur. Gen dizilimleri milyonlar boyutunda olabileceginden, bu
dizilimler {izerinde iglemler ve hesaplamalar yapmak oldukga pahalidir.
Gen dizilimleri igerisinde benzer genlerin tespit edilerek, birbiriyle ayri-
san genlerin birbirleriyle karsilagtirimasi iizerine ¢aligiimigtir. Boylece
tiim genlere bakmak yerine sadece ayrigan genlere bakarak, zaman ve
hafizadan kazanim vardir.

KTUPRJ16-079

Yeni Nesil Dna Sekanslama Cihazlarini
Kullanarak Dna Okuma Ve DNA _Sekanslarml
Yiiksek Performansli Hesaplama lle Diizeltme

. > Yiiriitiicui:
Ummii Habibe Unal - ummuhabibeunal@gmail.com
Danigman:

Yrd. Dog. Dr. ibrahim Savran

Proje Ekibi:

Ummii Habibe Unal




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Projenin amaci Goktiirkge severlerin veya meraklilarinin giiniimiiz
Latin harflerini kullanarak kurduklar ciimleleri web {izerinden gevire-
bilmelerini saglamaktir. Projenin genel yapisi girilen ciimleyi ilk once
kelimelere ayirmasi ve kelimeleri harf bazli olarak Goktiirkge yazim ku-
rallarina uygun bir sekilde Goktiirkgeye gevirip kelimeleri ayni sirada
ekrana basmasidir. Goktiirkge metni kopyalayarak herhangi bir yerde
paylasiimasi durumunda font desteklememesi durumu oldugu igin
Goktiirkge metni saydam bir arka plan veya beyaz arka plan {izerine ek-
leyerek gorsel haline getirilmesi saglanacak ve indirmeye sunulacaktir.
Boylece kullanan kisilere metinlerini paylagabilme imkani sunulacak-
tir. Genel duruma baktigimizda Goktiirkgeye asiri bir ilgi duyulmakta
ve bu proje tamamlandiginda yogun bir ilgi olugsmasi beklenmektedir.

KTUPRJ16-080

Web Tabanh Goktiirkge Gevirici

Yiiriitiicu:
Salih Topgu - ulduz@ktu.edu.tr

Danigman:
Yrd. Dog. Dr. Tugrul Cavdar

Proje Ekibi:

Salih Topgu

Miicahit Durmaz
Muhammed Mehdi Uslu




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Projem, projeksiyon yansimasinin dokunmatik olmasi ve gomiilii bir
sistem kullanarak hepsi bir yerde olan bir projeksiyon gelistirmeyi
amagliyor. Proje Odroid XU-4 Armv8 8 gekirdek 2.0ghz Ubuntu 15.10
(20160114) iizerinde geligtirilmektedir. Giiniimiizde ne kadar tagina-
bilir olarak gegsede projeksiyon cihazlari taginabilir degildir, yaninda
ek olarak notebook vb. cihazlar gerekmektedir. Ayni zamanda yansima
dokunmatik olacagi igin maliyetleri yiiksek olan akilli tahta iiriinlerine
onemli bir alternatif olacak ve sabitleme montaj zorlugu ortadan kal-
kacaktir.

KTUPRJ16-081

piTouch Akilli Projeksiyon

Yiiriitiicui:

Nikita Tiirkmen - newpronik@gmail.com
Danigman:

Dog. Dr. Mustafa Ulutas

Proje Ekibi:

Nikita Tirkmen




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Son birkag yildir artan video boyutu, verisi, tarama ve bu verileri gon-
derme agisindan daha etkili teknolojilere ihtiyagduymaktadir. Fakat
video verilerinin farkl yapisi geleneksel veri yonetim tekniklerini des-
teklememektedir. Bu yiizden goriintiilii islemeden videoya doniistiirii-
lip keyframe elde etmek adina pek gok arastiriima yapilmistir. Keyfra-
melerbrowsingin kullaniciya sundugu yetenek, kapasite ozelliklerinin
video Ozetini meydana getirmektedir. Browsingden ayri olarak, kul-
laniciya video igerisinde semantic olarak konum bulmak konusunda
yardimei olmaktadir. Yani video igin bir index yaratmis olur. Bu proje
de ki amag yiiksek boyuttaki videolarda anlatilan ana konuyu keyfra-
meselection yaparak daha optimum hale getirmektir.

KTUPRJ16-082

Key Frame Selection

Yiiriitiicui:
Dogukan Aydin

Danigman:
Yrd. Dog Dr. Giizin Ulutas

Proje Ekibi:
Dogukan Aydin
Yahya Karakus

Ahmet Kandil




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Giiniimiizde mobil cihazlarin gelisimi giin gegtikge artmaktadir. Hizla
gelisen bu alanda Android isletim sistemi en biiyiik paydaya sahiptir.
Android isletim sisteminin bu kadar yayginlagmasi beraberinde giiven-
lik sorunlarini da getirmektedir. Bu nedenlerden otiirii android cihazla-
rin giivenligini saglamak amaciyla zararli yazilimlarin tespiti dnemli bir
konu haline gelmistir. Proje kapsaminda zararli android yazilimlarinin
tespitinin yapilmasi amaglanmaktadir. Uygulamalarin analizi kisminda
makine ogrenmesi yaklagimi kullanilacaktir. Bu yaklagimda arastir-
malar sonunda en iyi sonucu verecek olan algoritma kullanilacaktir.
Yapilacak olan android uygulama bir web servisi ile haberlesecektir.
Web servisi incelenmesi istenen uygulamayi analiz edip giivenli veya
giivenli degil diye siniflandiracaktir. Bu siniflandirma kullanici dostu
bir arayiize sahip android uygulamasi ile kullaniciya sunulacaktir. Pro-
je sonunda bir mobil sistemde yiiklii olan zararli uygulamalarin hatali
tespiti (falsepositive) azaltilarak analizi hedeflenmektedir.

KTUPRJ16-083

Zararh Android Yazilimlarin Makine
Ogrenmesi lle Tespiti

Yiiriitticii:

Gizem ISKENDEROGLU - giskenderoglu@gmail.com

Danigman:

Yrd. Dog Dr. Giizin Ulutas
Proje Ekibi:

Gizem ISKENDEROGLU




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Giizel yiiz/glizel olmayan yiizlerin bilgisayar ile degerlendirilmesi ortak
olarak belirlenecek giizel yiiz-giizel olmayan yiiziin tanitilmasi ve bu
yiizler ile karsilagtirma yapilmasina dayanmaktadir. Yiiz giizelligi kav-
rami her ne kadar goreceli bir kavram olsada projede belli yarigmalar
ile giizel kabul edilmis insan yiizlerinin morfleme yapilmasi sonucunda
ortaya ¢ikan genel yiiz resmi kullanilacaktir. Ayni islem Giizel olmayan
yiiz kriteri icinde yapilacaktir. Kullanilacak yiizler belirlendikten sonra
LocalBinaryPatterns (LBP) yaklagimi kullanilarak ozellik gikarma is-
lemi gergeklestirilecektir. Yapay sinir aglari kullanilarak yiiz tanimasi
yapilip gikarilan ozellikler lizerinden siniflandirma gergeklestirilerek bu
asama tamamlanacaktir.

KTUPRJ16-084

Bilgisayar ile Giizel Yiiz/Giizel
Olmayan Yiiz Degerlendirilmesi

Yiiriitiicui:
Bahar Hellag - baharhellac@gmail.com

Danigman:
Prof.Dr. Vasif Vagifoglu Nabiyev

Proje Ekibi:
Bahar Hellag
Kiibra Ugar




Bilisim Teknolojileri Kategorisi - OZET

Unity oyun motorunu kullanarak Platform Puzzle tiiriinde yerel goklu
oyuncu destekli bir oyun gelistirmektir. Oyunun konusu yolunu kaybet-
mis bir kartopunun evine geri donmek igin ¢iktigi yolculuk ve bu yol-
culukta basgindan gegen maceralardir. Bazen bu uzun yolda segimler
yapmasi ve karsisina gikacak tehlikelerden kaginmasi gerekecektir.
Oyunun tasariminda, oyunu gorsel agidan zenginlestirmek igin sanat-
sal bir yaklagim izlenecektir. Oyunda kartopunun karsilagtigi diisman-
lari farkh yollarla alt edebilmesi igin ortamin 6zelliklerine dikkat etme-
si gerekecektir. Yani ortama gore diigmanlarin ozellikleri de farkhlik
gosterecektir. Oyunun dinamikleri ziplama, kartopu firlatma ve bazi
ozel platform ogeleri ile etkilesim seklinde olacaktir. Oyun kontrolcii
ile kontrol edilecek sekilde gelistirilecektir. Oyunun miizikleri ortamin
daha yakindan hissedilmesini saglayacak fon miizigi tarzinda olacak-
tir. Oyun kisith bir zaman dilimi igerisinde yapildigindan igerik konu-
sunda eksik kalmamak ve oyun dinamigini iyi oturtmak icin 3 boyutlu
modeller yerine Pixel Art gizim teknigi kullanilacaktir.
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Yatil okullar ve tiniversite yurtlari igin gelistirdigimiz e - pansiyon web
tabanli programi ile ana merkez tarafindan kurumlara kullanici adi ve
sifre dagitarak, her kurumun kendi biinyesindeki 6grencileri bu siste-
me kaydetmeleri ve pansiyon ile ilgili takip islemlerini Tiirkiye geneli bu
web yazilimi {izerinden gerceklestirmeleri amaglanmaktadir.

Her kurum kendi 6grencilerine sistem tarafindan sunulan kimlik kartla-
rini dagitarak, barkod okuyucu ve internet erisimli bir bilgisayar ile bu
sistemi rahatlkla kullanabilecektir. Bu sistem ile kimlik kartini barkod
okuyucuda okutan bir 6grenci, eger o 6giin yemek hakkini kullanmissa,
tekrar yemek alamayacak, boylelikle “yemek yetmedi” gibi bir ciimle
artik kurulamayacaktir. Hangi 6grencinin saat kagta pansiyona veya
etiit derslerine girip ¢iktigi yine kolaylikla takip edilebilecektir. Ogren-
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insan eline benzer gok parmakli robot el ile nesne kavrama konusu ro-
botik arastirmacilar iin oldukga ilging problemlerin basinda gelmekte-
dir. Robotlarin karmasik yapidaki kinematik ve dinamik 6zellikleri, nes-
nelerin birden fazla alternatif ile kavranabilmesi, parmaklar tarafindan
uygulanacak kuvvet ve momentumun nesneye zarar vermeden en uy-
gun olarak hesaplanmasi gerekmektedir. Bu ¢calismamda fonksiyonel
bir robot elin tasarlanmasi amaclanmistir. ilk 6nce kapsamli bir litera-
tir galismasi yapilacaktir. Fonksiyonel insansi robot eli tasarlanacak-
tir. 3d yazici ile tasarlanan el imal edilecektir.Uygun motor ve sensorler
yerlestirilecektir. Parmaklarin hareketlendirilmesinde ve kontroliinde
PWM(Sinyal Genislik Modiilasyonu) teknigi Arduino ve C++ programi
kullanilacaktir. Projenin sonunda protez elin kapasitesi farkli uygula-
malar yapilarak test edilecektir.
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Bu proje, konutlar, otel odalar, ofisler, okullar, isyerleri, sanayi vb.
gibi her tiirlii yasam alanlarinin; havalandinlmasinin yapilmasi esna-
sinda 1s1 geri kazanimi ile enerji tasarrufu saglayan organik akigkanh
Rejeneratif havalandirma cihazidir. Kisin ig ortamdan fan tarafindan
alinan hava once organik akigkanli rejeneratdrden gegirilerek dis or-
tama gonderilirken havadan organik akiskana transfer olan isil enerji
organik akiskan tarafindan buharlagsma gizli 1sisi olarak depolanir. He-
men sonra dig ortamdan alinan soguk hava ayni fan tarafindan orga-
nik akiskanh rejeneratorden gegirilerek i¢ ortama dogru gonderilirken
organik akiskanda olusacak yogusmadan dolayi agiga gikan isil enerji
havanin sicakhgini artirarak enerji geri kazanimi saglanmis olur. Yazin
ise sistem bu defa i¢ ortama giren havanin sicakhgini diisiirecektir. Ha-
valandirma yapilan ortamin; kisin 1sitilmasi igin, yazin ise sogutulmasi
icin gerekli olan enerji yiikiinii azaltacaktir.
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is pargasindan talas kaldirma islemleri iin kullanilan takim tezgahla-
rinin bilgisayarlar ile kontrolii “Sayisal Bilgisayar Kontrolii” olarak ad-
landinimakta, bu tiir makineler de CNC tezgahlan olarak bilinmektedir.
Bu projede 3-eksenli masa iistii bir CNC tezgahinin tasarimi ve imalati
ile mikro Glgekte delik agma (drilling), frezeleme (milling), parga yii-
zeylerinde belirli bir amag icin (6rnedin diisiik veya yiiksek siirtiinme
katsayisi elde edebilmek igin) desen olusturma (surfacetexturing)
islemlerinin gergeklestirilmesi hedeflenmistir. Bu hedeflerin yanisira,
gelistirilen masaiistii CNC'nin farkli amaglara yonelik olarak kullanila-
bilmesi igin gerekli degisikliklerin yapilabilmesi amaglanmistir. Cihazin
diistiniilen kullanim alanlar arasinda kisiye 6zel implant {iretimi, ge-
leneksel el sanatlari, taki ve hediyelik esya sektdrleri yer almaktadir.
Kisilerin kendi baslarina 6grenebilecekleri bir makine tasarlanmasi di-
ger bir hedeftir. Bu amagla ilk olarak kati modelleme/tasarim programi
olan SolidWorks yazilimi ile makinenin prototip tasarimi yapilmis ve
simiilasyon yardimi ile iiretilecek prototipin simiilasyonu gergeklesti-
rilmistir.
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Projemiz igletmelerin performans analizini yapmak amaciyla finan-
sal oranlarin kullanimini igermektedir. Finansal oranlarin sabitlesmis
standartlar yoktur. Piyasanin durumu, isletmelerin yer aldiklar en-
diistri gibi degisik faktorlere bagli olarak zaman igerisinde degisebilir-
ler. Borsa istanbul'dan gimento sektériine ait 8 adet firma belirlenmis
ve bu firmalarin 6 yillik bilangolari incelenerek isletme performansinda
etkili olan finansal oranlar elde edilmistir. Elde edilen finansal oranla-
rin performans analizindeki agirliklarini bulmak amaciyla Visual Basic
programi kullanilarak sezgisel bir algoritma gelistirilmistir. Daha sonra
finansal oranlar ve bu oranlara ait agirliklar birlikte kullanilarak Visual
Basic'le karar destek sistemi olusturulmustur. Firmalarin gegmis ve-
rilerini kullanarak gelecekte satis gelirlerinin ne kadar olacagina dair
kurallar olusturulmustur ve Visual Basic'de bunlara dayali program
araylizii olusturulmus ve de gelistirilmistir. Karar destek sisteminin
olusturulmasinda Visual Basic programi kullaniimistir.
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Biiylik balmumu giivesi (Galleria mellonella L.) bal arisinin en 6nem-
li zararlilarindan biridir. Bu zararli balmumu, bal ve polenler iizerinde
beslenerek agir ekonomik kayiplara neden olur. Asil zararini ise bir
sonraki yil icin kullanilmak iizere depolanan kabartilmis petekler iize-
rinde olusturur. Bu zararlinin miicadelesinde iilkemizde yaygin olarak
kullanilan naftalin insanlarda kansere neden olan giiglii bir kanserojen-
dir. Bu nedenle zararl ile miicadele de kalinti probleminden uzak tama-
men bitkisel yeni bir ticari preparatin hazirlanmasi zorunluluk haline
gelmistir. Bu preparatin ticari bir miicadele etmenine dondistiiriilmesi
ile zararlinin yumurta birakimiyla baslayan zarar olusumu ¢ok kolay-
likla ergin bireyin irrite edilip peteklere yumurta birakmasinin oniine
gecilerek en bastan engellenebilecektir.
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Viral ve bakteriyel enfeksiyonlarda hastalidin hizli ve etkili bir sekilde
tanisi hayati onem tagimaktadir. Enfeksiyonlarinin erken evrede etkili
bir sekilde tanisi ve tedaviye verilen yanitin takibinde Polimeraz Zin-
cir Reaksiyonu (PCR) ve Revers Transkripsiyon Polimeraz Zincir Re-
aksiyon (RT-PCR) yonteminin onemi tartisilmazdir. Bu yontemler igin
olmazsa olmaz unsur ise DNA polimeraz ve revers (ters) transkriptaz
enzimleridir. Bu proje kapsaminda MMLV revers transkriptaz ve Pfu
DNA polimeraz enzimlerininin ozellikle saglik alaninda Gneminden yola
cikarak, rekombinant olarak {iretilmesi amaglanmistir. Sonrasinda ise
baslangigta hepatit B viriisii tanisi olmak iizere birgok viriis ve bakteri-
nin tanisinda kullanilacak kitlerin prototipleri iiretilecektir.
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Japon tatli su yilan baligi (Anguilla japonica) tiiriiniin kas lifleri omur-
galida tanimlanan ilk floresan proteinini (UnaG) bulundurmaktadir.
Floresan proteinleri kendi kendilerine 151k iiretmezler fakat aydinlatil-
diklarinda parlaklik gosterirler. UnaG, bilirubine yiiksek afinite ve spe-
sifik bir sekilde baglanarak floresan ozellik gostermektedir. Bilirubin
belirli bir diizeye ¢iktiginda dokulara diffiize olarak sarilik hastaligina
neden olmaktadir. Yani UnaG floresan proteini insan serumunda bili-
rubin olgiimiinde kullanilabilecek bir malzeme ozelligindedir. UnaG
proteinini rekombinant sekilde iiretimi ve bilirubine olan affinitesi kul-
lanilarak proteinin aktifliginin belirlenmesi hedeflenmektedir. Projenin
basamaklari hedef genin fragmentlerinin klonlanmasi, ekspresyon ¢a-
lismalari, protein saflastinlamasi ve karekterizasyon islemleridir. ile-
riki donemlerde bilirubin tayininde biyosensor olarak kullanilmasinda
gerekli calismalar yapilabilecektir.
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Bu projede modern biyoteknolojik yontemlerden olan rekombinant
DNA teknolojisi kullanilarak naringinaz ve limonin dehidrogenaz en-
zimleri Uretilecektir. Bu enzimler meyvelerin islenmesi esnasinda
narenciye sularindaki acihgi gidermek igin kullamlacaktir. Uretilecek
naringinaz enzimi geni Aspergillus niger organizmasinin ve limonin de-
hidrogenaz enzimi geni Pseudomonas putida organizmasindan olup,
gen yurt digindan yapay olarak siparis edilecektir. Genlerin, rekombi-
nant DNA teknikleri kullanilarak klonlamalari yapilacaktir. Klonlama
caligmalari yapildiktan sonra enzimlerin iiretiminin gergeklestirilmesi
icin rekombinant vektdrler maya hiicrelerine(Pichia pastoris, Hanse-
nula polymorpha) transforme edilecektir. Uretilecek enzimlerin gida
sanayisinde kullanimi saglanacaktir.
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Siit ve siit iiriinlerinin yiiksek oranda tiiketildigi tilkemizde laktoz in-
toleransi bulunan kisilerin bu iiriinleri tiiketmeleri ciddi sorunlar do-
gurmaktadir. Bu projede bu sorunun giderilmesi igin beta galaktosidaz
enzimi rekombinant olarak iiretilecektir. Bu sayede daha yiiksek verim
ve saflikta, daha diisiik maliyet ile beta galaktosizdaz enziminin iiretil-
mesi saglanmis olacaktir. Rekombinant iiretim klonlama, ekpresyon,
saflastirma ve aktivite testleri olmak lizere 4 basamaktan olugsmakta-
dir. Bu galismada ekspresyon vektorii olarak Klyveromyces lactis orga-
nizmast kullanilacaktir. Bu organizma ekspresyon agmasinda herhangi
bir toksik ozellikli molekiil salgilamamaktadir. Ayrica bu organizmanin
FDA (Food and Drug Administration) tarafindan gida endiistrisinde
kullanilabilecek giivenlikte oldugu kabul edilmistir. Bu 6zelliklerinden
dolayi beta galaktosidaz enziminin rekombinant DNA teknolojisi kulla-
nilarak Kluyveremyces lactis'te iiretilmesi hedeflenmektedir.
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Embriyogenez, yara iyilesmesi, tiimor biiyiimesi, miyokardialiskemi,
okiiler neovaskiiler hastaliklar ve romatoidartrit gibi kronik inflama-
tuar hastaliklari da kapsayan fizyolojik ve patolojik birgok olayda
olumlu ya da olumsuz onemli etkileri oldugu bilinen VEGF'nin, heniiz
aydinlanmamis birgok fonksiyonu olabilecegi ve {izerinde daha birgok
arastirmalar yapilmasi gerektigi diisiiniilmektedir. Yapilacak olan bu
calismada, VEGF'nin giiniimiiz rekombinant DNA teknolojisi teknikleri
kullanilarak rekombinant olarak iretilmesi, saflastiriimasi ve in vivo ve
in vitro hiicre kiiltiirii teknikleri ile biyoaktivitesinin belirlenmesi amag-
lanmaktadir. Boylece iiretilmesi planlanan rekombinantVEGF'nin, daha
ileri calismalarda yara iyilesmesi gibi terapatik etkilerinin yanisira me-
tastaza olan etkilerinin belirlenmesi gibi heniiz aydinlatilmamis fonksi-
yonlara yonelik yapilacak galismalara isik tutacag iimit edilmektedir.
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Hematopoietik biiyiime faktorleri (HGF); hematopoiezisin regiilasyo-
nunu, hematopoietik progenitor(onciil) hiicrelerin gogalmasini ve fark-
lllagsmasini saglayan gesitli glikoproteinlerdir. Bu galisma kapsaminda
klinik ve AR-GE galismalarinda siklikla kullanilan insan eritropetin ve
trombopoetinin rekombinant olarak etkin bir sekilde iiretiminin sag-
lanmasi amaglanmistir. Bu projede izlenecek yol izi; liretimi hedefle-
nen proteinleri kodlayan genin izolasyonu igin en uygun kaynaklarin
secilmesi, genin klonlanmasi, hedef proteinlerin {iretimini saglayan
ekspresyon sisteminin segilmesi, protein ekspresyonunu arttirmak
icin DNA dizisinin optimize edilmesi ve eksprese olan rekombinant
proteinlerin karakterizasyonu olarak ozetleyebiliriz. Hedeflerimizi ger-
ceklestirdigimiz takdirde medikal biyoteknolojide kullanim alanina sa-
hip terapatik proteinlerin yerli iiretimi gergeklestirilecektir.
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HSPler hiicresel sinyal ve protein trafiginden sorumlu yapilardr.
HSPlerapoptotik faktorleri bloke ederler ve kanser hiicrelerinin sag
kalmasina yardimci olurlar. Kanser hiicrelerinin transforme olmamis
hiicrelere gore metabolik hizlar oldukga fazladir. Bundan dolayi daha
fazla HSP makromolekiiliine ihtiyag duyarlar. Timorde HSP'nin agiri
ekspresyonu kotii prognoz ya da antikanser tedavisine karsi yiiksek
direng anlamina gelir. Dolayisi ile HSP inhibisyonu kanser terapisi igin
onem kazanmaktadir. Birgok Hsp90 inhibitorii klinik denemelerdedir
ve ¢ogu geldanaymisin tiirevidir. Hsp90 inhibisyonu ile indiiklenen
Hsp70 hiicre oliimiinii engellemekte ve bu siireg inhibisyon mekaniz-
masinin etkinligini kisitlamaktadir. Laboratuarimizdadizayn ettigimiz
Hsp70 inhibitorii sadece Hsp fonksiyonunu degil ayni zamanda prote-
in-protein etkilesiminde arayiiz inhibitorii oldugu igin oldukga etkilidir.
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Vibrasyon temelli reaksiyon zamanini test eden platform postiirelsta-
biliteyi saglama, denge egitimi, diisme riskini tahmin etme gibi reha-
bilitasyon alaninda onemli konularda ilerlememizi saglayacaktir. Re-
aksiyon zamani(RZ) aniden ortaya ¢ikan, onceden planlanmamig bir
sinyalin olusmasindan bu sinyale cevaba kadar gegen siiredir. RZ'nin
olciilebilmesi ve egitimiyle kisinin postiirel yeteneklerini gelistirilebile-
cegi diistincesindeyiz. Bu amagla ayak tabanindan verilecek vibrasyon
ile alt ekstremite hareketlerinin reaksiyon zamaninin degerlendirilme-
sine yonelik tasarladigimiz sistem ile taban altindan gelen vibrasyon
uyarisinin yonii analiz edilerek hareket tepkisi agiga cikarilir. Ayakta
durus sirasinda ayak tabanina uygulanan titresim kisinin hangi yonde
adim atacagini belirler, uyarinin algilanmasiyla hareketin ortaya ¢ikip
tamamlama stiresi milisaniye cinsinden kayit edilir.
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Projemizin amaci aligveris merkezlerinin kapali otoparklarina kapali
devre radyo yayini yaparak, kapali otoparklarin yogun oldugu saatlerde
bir radyo yayiniyla siiriiciilere bos otoparklarin nerede oldugu bilgisini
vermektir. Kapali otoparka kuracagimiz sistemde bos otoparklar elekt-
ronik sensorlerle algilanip bu bilgiyi bilgisayar araciligiyla anlik olarak
yayinimizi diizenleyecek ve siiriiciilerin park sorunu yasamadan, oto-
parkla ilgili bilgiyi radyo yayinindan alacak ve kolay park yeri bulma
olanagi saglayacaktir. Ayrica otoparklarin yogun olmadigi saatlerde
radyo yayinimiza Aligveris Merkezinin igerisinde bulunan magazalar-
dan reklam alarak miisterilerin otoparka girmesinden itibaren var olan
tiim kampanyalardan haberdar olmalari ve bu sistemle daha karl bir
kazang elde etmelerini saglamaktir.
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Kapali Otoparklar igin Kapali
Devre Radyo Yayini

Yiiriitiicu:

Engin Ozguhadar - enginozcuhadar@gmail.com
Proje Ekibi:

Engin Ozguhadar

Haceli Ovali

Barig Can Tekin
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Obi find giivenlik sistemi, diger giivenlik sistemlerinden farklidir. Obi
find diger arag giivenlik sistemlerinden farkh olarak, hirsiz arabanin
kapisini agtiginda ya da yanindan hizla farkli bir arag gectiginde devre-
ye giren degil aracin igine girildigi anda aktif olup arag sahibini birebir
uyaran akilli bir sistemdir. Obi find arag ¢galinmasini engellemeye galis-
tig1 gibi, arac agildiktan sonra da aracin bulunmasini saglamaya galisir.
Sistemin igerisine entegre edilen farkli system sayesinde ¢alinan arag
kisa siirede bulunabilmektedir.
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Obi Find

Yiiriitiicui:

0guz Ekerbicer - 0guz-2608@hotmail.com
Proje Ekibi:

0guz Ekerbicer

Serkan Alemdar
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Mekanik ventilatore bagli olan hastalar iletisim kuramadiklari igin ge-
reksinimlerini belirtememekte ve buna bagh olarak bir takim fiziksel,
sosyal ve psikolojik sorunlar yagamaktadirlar. Bu durum hastalarin ba-
kim ve tedavi gereksinimlerinin dogru olarak belirlenmesi ve karsilan-
masina engel olusturabilmekte ve eksik ya da yanlis tedavi almalarina
neden olabilmektedir. Ayrica iletisim kuramamak hastalarin stres dii-
zeyini arttirmakta; kizginlk, caresizlik, fke ve anksiyete gibi duygular
yasamalarina neden olmaktadir. Projemiz ile mekanik ventilatore bagli
olup konusamayan hastalarin iletisim kurmalarina yardimcei olacak bil-
gisayar temelli iletisim aracinin (web uygulamasinin) tasarlanmasi ve
yogun bakimda kullaniimasinin hastalarin iletisim kurmasina, kaygi ve
konforuna etkisinin gosterilmesi amaglanmaktadir.
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_ Mekanik Ventilatore Bagh Hastalarin
Etkin lletisimi igin Bilgisayar Temelli lletigim
Aracinin (Web Uygulamasinin) Gelistirilmesi

Yiiriitiicii:
Ars. Gor. Melek Ertiirk- melekerturk87@gmail.com

Danigman:
Prof. Dr. Kemal Turhan

Proje Ekibi:
Dog. Dr. Ayla Giirsoy

Ars. Gor. Melek Ertiirk
Muharrem Albayrak
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Onerilen is fikrinin amaci, sanayi tipi pisiriciler, firinlar, sogutucular ve
servis hatlari igin ii¢ boyutlu sicaklik dlgiim, veri toplama ve analiz sis-
teminin ticari prototipinin iiretilmesidir. Ulkemizde sanayi tipi mutfak
cihazlan (pisiriciler, firinlar, sogutucular ve servis hatlar) imal eden irili
ufakli gok sayida firma bulunmaktadir. Miisteri memnuniyeti agisindan
bu diriinlerin karsilamasi gereken en onemli kriter, yiyecekleri homo-
jen bir sekilde 1sitmasi veya sogutmasidir. Bu nedenle cihazin, i1sitma/
sogutma haznesinin sicakligi homojen olacak sekilde tasarlanmasi ve
uretilmesi gerekmektedir. Es 1s1 kriterinin saglanmasi igin hazne igi sI-
cakhguni, ti¢ boyutlu ve anlik olarak dlgiip, depolayan ve analiz eden bir
sisteme ihtiyag duyulmaktadir. Ancak iilkemizde bu iglevleri gercek-
lestiren bir iiriin bulunmamaktadir. Onerilen is fikri ile sanayi tipi mut-
fak esyasi iireticilerinin bu ihtiyaci karsilanacaktir. is fikrinin hayata
gegmesi ile iiriin kalitesi ve miisteri memnuniyeti arttirilacaktir. Ayni
zamanda enerji tasarrufu saglanacak ve israfin oniine gegilecektir.
Uriin kalitesindeki iyilesme, yerli firmalarin rekabet giiciinii ve ihracat
potansiyellerini de arttiracaktir.

Sanayi Tipi Mutfak Esyalari i¢in Ug Boyutlu
Sicaklik Olgiim, Kayit ve Analiz Sistemi

Yiiriitiicui:

Yrd. Dog. Dr. Oguzhan GAKIR - cakir@ktu.edu.tr
Proje Ekibi:

Yrd. Dog. Dr. Oguzhan Gakir

Yrd. Dog. Dr. Ayhan Yazgan
0gr. Gor. Omer Gakir
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Yatlarda ve gezi amagl teknelerde en ¢ok aranan kriterlerden birisi
konfordur. Fakat tekneler seyir halindeyken dinamik yapisi geregi trim
ve yalpa gibi konforu azaltici etkilere maruz kalirlar. Bu istenmeyen
etkilerin baslica sebebi teknenin altindaki akistan dolayi olugan basing
alanidir. Bu basing alani teknede trim ve yalpa gibi istenmeyen etkilere
neden olmaktadir. Ayrica tekne hizlandikga bas tarafin kismen havaya
kalkmasi sonucu etkiyen direngler artar ve teknenin performansi dii-
ser. Bu olumsuz etkileri en aza indirebilmek igin stabilizator, fin ya da
trimtab gibi sistemler kullanilir. Projemizin amaci, tekne hizlanirken,
doniis yaparken veya seyir halindeyken, teknenin ki¢ kisminda olusan
basincin seyir kosullarina gore dinamik olarak degistirilmesi vasitasi
ile teknenin performans, konfor ve giivenligini artiracak ve ayrica yakit
tiiketiminde tasarruf saglayacak dinamik bir trim ve stabilite kontrol
sistemi geligtirmektir.

Dinamik Trim ve Stabilite
Kontrol Sistemi

Yiiriitiicii:

Ars. Gr. Omer Sinan SAHIN - o.sinansahin@gmail.com
Proje Ekibi:

Ars. Gor. Omer Sinan Sahin

Dog. Dr. Mehmet itik

Ars. Gor. Caner Sancak
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is fikri, genel olarak diyabetli hastalarin ve 50 yas iistii tiim insanlarin
fundus kameralardan alinan retina goriintiileri analiz edilerek hizli ve
nicel verilere dayali bulut tabanli bir karar destek sistemi olusturmak-
tir. Polikliniklere ve saglik merkezlerine gelen insanlarin retina goriin-
tiileri alindiktan sonra, sistem retinadaki anomalileri otomatik olarak
belirleyecek ve uzmana karar vermede yardimci nicel verilerden olusan
bir rapor sunacaktir. Ayrica bulut yapisina sahip bu sistemde diger g6z
uzmanlariyla da goriintiiler paylasilip fikirleri sorulabilecektir. Bu sa-
yede hem karar verme agamasi hizlanacak hem de baska uzmanlarin
goriislerine de bagvurulabilecektir. Goriintiiler, bulut sistem alt yapi-
sinda saklanacak ve hastalar daha sonra geldiklerinde hastaliklarinin
onceki durumlari sistem tarafindan karsilagtirilarak hastaligin seyri ta-
kip edilebilecektir. Boylece uygulanan tedavinin etkinligi de dlglilmiis
olacaktir.

Bulut Tabanli Retina
Analiz Sistemi

: Yiiriitiicii:
Yrd. Dog. Dr. Ugur SEVIK - usevik@ktu.edu.tr
Proje Danigmant:

Prof. Dr. Cemal Kose
Prof. Dr. Hidayet Erdol

Proje Ekibi:
Yrd. Dog.Dr. Tolga Berber
Ars. Gor. Erding Karakullukgu
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Easy3D fiziksel bir nesnenin veya ortamin bir tarayici yardimi ile ucuz,
hizli ve kaliteli bir sekilde dijital ortama aktariimasini ve sanal tani-
tim ve satis igin kullanilmasini saglayan bir platformdur. Bu platform
3B icerik olusturmayi kolaylasgtiracak ve bu igeriklerin tanitim ve sa-
tis siirecinde kullanilmasini saglayacak yazilim ve servislerden olus-
maktadir. Birgok alana uygulanabilecek olan platformun ilk asamada
Emlak sektoriinde uygulamasi yapilacaktir. Easy3D ile {iriin tanitimi iig
asamada yapilmaktadir. ilk asamada Google Project Tango igin proje
kapsaminda gelistirilecek olan yazilm kullanilarak toplanan veri ile
ortamin ilk 3B modeli elde edilecektir. ikinci asamada ham model is-
lenerek gergek ortami temsil eden ve gorsel olarak tatmin edici sanal
icerik olusturulacaktir. Bu agama igin otomatik algoritmalar gelistiri-
lecektir. Algoritmalar yetersiz kaldiginda kullaniciya miidaheleimkani
saglayacak bir editor gelistirilecektir. Son agsamada gorsellestirme ve
etkilesim web {izerinden yapilabilecegi gibi OculusGear ile de sunu-
larak daha gekici bir deneyim verilecektir. Kullanici Easy3D sistemini
veya saglanan servisi kullanarak igerik olusturabilecektir.

Easy3D - Sanal Tanitim ve Satis igin
3B Igerik Uretim ve Sanal Gergeklik
Sunum Platformu

. Yiiriitiicu:

Ars. Gor. Nurmuhammed GIMEN - nmcimen@gmail.com
Proje Ekibi:

Ars. Gor. Nurmuhammed GIMEN

Halil ibrahim Penekli
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