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LiDAR Verileri Kullanilarak Enerji Nakil Hatlarinin ve Hatlara Risk Olusturan

Tezin Bashgi N ] ) ; ¢

Yiiksek Obje Konumlarinin Otomatik Olarak Belirlenmesi

Enerji Nakil Hatlarina (ENH) yonelik tehditlerin etkisini azaltmak ve potansiyel riskleri yok etmek igin hatlarin periyodik olarak
TeZ Ozetl . gozlemlenmesi biylik 6nem tasimaktadir. Risk unsurlarinin bazilari dogal sebeplerden (bitki ortust, heyelan, agaglar, ¢ig, firtina vb.)

kaynaklanirken bazilari da insan faktori (emniyet mesafesini ihlal eden insaatlar ve yapilar, hafriyat dékilmesi, hirsizlik vb.) nedeniyle

olusabilmektedir. Bu galismada LiDAR verilerini kullanarak ENH iletken teller ve pilonlari otomatik olarak tespit edebilen bir algoritma

gelistirilmistir. Ayrica tespit edilen ENH ile belirli emniyet mesafeleri konumsal olarak analiz edilmis ve risk olusturabilecek yer tstl

objelerinin varligi denetlenmistir. Gelistirilen algoritmada Cloth Simulation Filtering (CSF) metodu ile zemin noktalari tespit edilerek bu

noktalara yakin disey mesafedeki algak obje noktalari elemine edilmektedir.Kalan nokta bulutu 3mx3mx3m boyutlarinda voksellere

ayrilmistir.Otomatik belirlenen tohum voksellerinden baslayarak 26 komsu voksel igin yapilan arama isleminde yukseklik varyansi ve

RANSAC ile fit edilen dogru egimleri gibi 6znitelikler analiz edildikten sonra igbiikey govde (konkavhull) fonksiyonu ile tel ve pilonlarin

nihai tespiti gergeklestiriimistir. Onerilen yaklasim sayesinde yapilacak periyodik uygulamalar ile yersel arazi faaliyetleri yapiimaksizin

ENH bilesenleri (tel ve pilon) gozlemleri, ve bakimlari hizli bicimde gergeklestirilebilecektir.

Savunma Tarihi 14 /06 / 2019

Savunma Saati 110 : 00

Sinav Yeri . KTU, Harita Miihendisligi B6liimii, Seminer Salonu.

Form Guncelleme Tarihif 15.03.2019

Not: Tez savunma sinav duyurusu, anabilim dali bagkanliginca ilgili b61imin duyuru panosunda ve/veya

internet sitesinde ilan edilir.

Bu formun bir kopyasi ktufbe@ktu.edu.tr e-posta adresine génderilmelidir.
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