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GEMIi INSAATI VE GEMi MAKINALARI MUHENDISLIGI BOLUMU

Bolium Hakkinda Genel Bilgiler

Karadeniz Teknik Universitesi, Siirmene Deniz Bilimleri Fakiiltesi, Gemi insaati ve Gemi Makineleri Miihen-
disligi Bolimu; 1996 yilinda kurulmus ve 1996-1997 egitim-6gretim yilinda egitim 6gretime baslamistir. Bo-
limde her turlii deniz vasitasi ve makine sistemlerinin tasarim ve montajini, glincel teknolojiyi kullanarak
en ekonomik urini olusturacak sekilde yapabilen miihendisler yetistirmektedir. Her yil yaklasik 50 6grenci-
nin, Lisans Yerlestirme Sinavindan yeterli puani alarak egitime basladi§i bélimde 1 yili ingilizce hazirlik ol-
mak Uzere 5 yil suren lisans egitimi boyunca gemi insaati, gemi makineleri ve sosyal alanlarda zorunlu ve
secime bagh dersler okutulmaktadir. Buna ek olarak bélim 6grencileri uygun olan baska bir lisansprogra-
minda yan dal egitimi yapabilmektedirler. Bolim 6grencilerinin pratik ve uygulamali egitim amaciyla yurt
icindeki veya yurt disindaki tersanelerde 20 is glinliik 3 gruptan olusan stajlarini yapmalari zorunludur. B6-
limumiizde yiiksek lisans ve doktora egitimi de verilmektedir. Ayrica, yurt disinda Ispanya, Almanya ve
Hirvatistan devlet liniversiteleri ile Erasmus Ogrenci Degisim Programi ve yurt icinde de Farabi Degisim
Programi uygulanmaktadir.

Bolim Olanaklari

Bolimumiizde yuksek islem kapasiteli 50 bilgisayardan olusan bilgisayar laboratuari ve 7 adet lisansh gemi
insa tasarim ve analiz programi (AutoCAD, Rhinoceros, Maxsurf, ANSYS, Maestro, ShipConstructor, SIMIO)
bulunmaktadir.

Bolum ogrencileri, Makine Miihendisligi Bolimu'nde bulunan laboratuarlardan faydalanmaktadir. Bu labo-
ratuarlarda asagidaki konularda deney diizenekleri bulunmaktadir.
e Akiskanlar Borusu

e Hidrolik Servo-vanalar

e Icten Yanmali Motorlar

e Mekanik Titresimler

e Gerilme Analizi

e Vantilator

e Santrifiijj Pompa

e Kaynak Dikisleri Muayenesi

Bunlarin yaninda, 2017 yilinda tamamlanacak AB projesi kapsaminda insa edilecek Iaborat
m boyutlarinda Model Cekme Tanki, Kavitasyon Tuineli ve Sirkiilasyon Kanali lisans ve lisan
da kullanilacaktir. |
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Misyonumuz ve Vizyonumuz

Fakiiltemizin misyonu, ulusal ve uluslararasi diizeyde Gemi Insaati ve Denizcilik sektdriiniin ihtiyac duydu-
gu alanlarda uygulama ve Ar-Ge calismalarinda basari ile goérev alabilecek, yaratici diistince yapisina sahip
miuhendisler yetistirmektir. Bolimimiiz mihendislerinin iletisim, karar verme, problem ¢6zme, liderlik ve
yonetim becerilerinin yani sira yasam boyu 6grenme yetisini kazanmis, cevreye duyarli ve cagdas duslince
yapisina sahip olmasi, bilimsel ve uygulamal arastirmalar yapabilecek dizeyde yetistirilmesini saglamak
temel hedefimizdir.

Fakiiltemizin vizyonu, cagdas egitim kilturi ve degerlerini gozeterek surekli gelisim ve iyilestirme anlayi-
siyla lisans ve lisansuisti egitimi veren, bilimsel arastirmalar yapan bir egitim ve arastirma kurumu olmaktir.

Gemi insaati ve Gemi Makineleri Mihendisligi Bolumiu, cevresindeki gelismelere kolaylikla uyum saglayabi-
len verimli muhendisler yetistirmeyi ama¢ edinmektedir. B6lim mezunlari, tlkemizin cesitli bolgelerinde
bulunan tersanelerde ve denizcilikle ilgili genis bir is yelpazesinde kendilerine yer edinmektedirler. Ayrica
ogrencilerin, bélim ve Universite blinyesinde, gemi insa sektorli, mezunlari ve kendi aralarindaki iliskileri
saglamak ve arttirmak amaciyla 2003 yilinda kurduklari KTU Gemi Miihendisligi Kuliibii bir cok sosyal ve
bilimsel etkinlige imza atarak, bolimiin gelisimi yéniinde saglam adimlar atmaktadirlar.

Akademik Kadro

1996 yilinda kurulmus olan bélim 3 Bilim Dalindan olusmaktadir.

Gemi Insaati Ana Bilim Dali
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Obtain the stresses throughout the
model for all defined load cases.
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